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DEUTSCH

1 Aligemeines

Einbau und Inbetriebnahme nur durch Fachpersonal!

1.1 Verwendungszweck

Schaltgerat zur automatischen Steuerung von Einzelpumpen kleinerer
Leistung

— in Wasserversorgungsanlagen,

— in Feuerldschanlagen,

— bei Tauchmotorpumpen.

1.2 Angaben iiber das Erzeugnis

1.2.1 Anschluf3- und Leistungsdaten

AnschluBspannungen:  1~230V, 50/60 Hz
3~230V, 50/60 Hz
3~400V, 50/60 Hz

max. Schaltleistung: P2 <4 kW
(max. Strom 10 A)
Schutzart: IP 41

Netzseitige Absicherung: 16 A, AC 3
Umgebungstemperatur: 0 — 40°C

2 Sicherheit

Die Sicherheitsbestimmungen sind der Einbau- und Betriebs-
anleitung der angeschlossenen Pumpe zu entnehmen und
unbedingt zu beachten.

3 Transport und Zwischenlagerung

ACHTUNG! | Die Anlage ist gegen Feuchtigkeit und mechanische

Beschadigungen durch Sto/Schlag zu schitzen.
Elektronische Bauteile dirfen keinen Temperaturen
auBerhalb des Bereiches von —10°C bis + 50°C
ausgesetzt werden.

4 Beschreibung von Erzeugnis und Zubehor

4.1 Frontseite des Schaltgerates (Bild 1)
Mit dem Schaltgerat ER 1 (-A) wird die Pumpe automatisch gesteuert.
Die Frontseite des Schaltgerates enthélt folgende Schalter bzw.
Anzeigen:
— Hauptschalter 3-polig (Pos. 1) (L1, L2, L3)
0~ AUS
I > EIN
— Steuerschalter (Pos. 2)
Automatik - Automatikbetrieb mit allen Sicherheitsfunktionen, elek-
tronischem Motorschutz, Wassermangelschutz bzw. Uberlaufwar-
nung
0 — Aus
® - Handbetrieb; Einschaltung der Pumpe unabhéngig vom anste-
henden Druck und ohne Sicherheitsfunktionen. Funktion des WSK
bleibt erhalten. Diese Einstellung ist vorgesehen fur den Testbetrieb.
Der Handbetrieb lauft ca. 2 min und schaltet danach ab.
— Betriebsanzeige (Pos. 3): leuchtet grin bei Betrieb der Pumpe,
blinkt griin bei Motorstérung.
— Storanzeige (Pos. 4): leuchtet rot bei Stérung im Wasserkreislauf.

4.2 Geratefunktionen (Bild 2)

— Interner elektronischer Motorschutz: Zur Absicherung gegen
Motortiberlastung muB der Uberstromausléser am Potentiometer P1
auf den Nennstrom der Pumpe/des Motors eingestellt werden. Die
Klemmen WSK sind zu brtcken.

— Externer Motorschutz WSK/PTC: Ist der Motor Uber einen
Wicklungs-Schutz-Kontakt (WSK) oder PTC geschitzt, wird das
Potentiometer P1 auf den Maximalwert (Rechtsanschlag) eingestellt.

— Nachlaufzeit: Nach dem automatischen Abschalten der Pumpe
durch den Geber kann eine Nachlaufzeit eingestellt werden. Sie wird
am Potentiometer P2 zwischen 0 und 2 min eingestellt.

— TLS: (Trockenlaufschutz) Die Pumpen von Wasserversorgungs- oder
Feuerldschanlagen durfen nicht trocken laufen. Als Wasser-mangel-
schutz werden in den Vorlaufbehalter ein Schwimmerschalter (WA
65/95) oder Tauchelektroden eingebaut, die die Pumpe bei
Unterschreitung des Mindest-Wasserstandes abschalten.

- Uberlaufwarnung: Die Anlagenelektronik fir den Trockenlaufschutz
wird auch fir die Uberlaufwarnung bei Tauchmotorpumpen genutzt.
Dafur muB die Schaltfunktion durch Umschaltung der Hakenschalter
umgekehrt werden (s. Tabelle 2). Beim SchlieBen des Schwimmer-
schalter-Kontaktes leuchtet die rote Stoérleuchte, SSM wird als
Alarmmeldung ausgegeben. Die Pumpe lauft jedoch weiter.
Selbstquittierung bei Aufhebung des Uberlaufes.

— TLS Verzdgerung: Das Abschalten der Pumpe nach Ansprechen
des Wassermangelschutzes wie auch das Wiedereinschalten nach
Aufhebung des Storsignals konnen verzdgert werden. Die
Verzdgerungszeit ist am Potentiometer P3 zwischen 2 sec und 2 min
einstellbar.

— Testlauf: Bei der Einstellung ,Testlauf* lauft die Pumpe jeweils nach
10 h Stillstand fur 10 s. Er ist z. B. flr die Funktionsbereitschaft von
Feuerldschanlagen wichtig. Durch SchlieBen des Hakenschalters S3
findet kein Testlauf statt.

4.3 Lieferumfang

Schaltgerat ER 1 (-A)

(ER 1-A: 2 Schwimmerschalter WA 95 und Hupe)
Einbau- und Betriebsanleitung

5 Aufstellung / Einbau

5.1 Montage
Das Schaltgerat wird mit Dibeln und Schrauben (4 mm @) an der
Wand befestigt. Dabei dient der Zwischenrahmen als Bohrschablone.

5.2 Elektrischer Anschluf} (Bild 2)

Der elektrische Anschluf3 ist von einem beim &rtlichen EVU
zugelassenen Elektroinstallateur und entsprechend den
geltenden VDE-Vorschriften auszufihren.

— Stromart und Spannung des Netzanschlusses muissen den Angaben
auf dem Typenschild der anzuschlieBenden Pumpe/des Motors ent-
sprechen,

Pumpe/Anlage vorschriftsmaBig erden,

— NetzanschluBkabel fir DM: 4 x 1,5 mm?, fir EM: 3 x 1,5 mm?.

— Hinweis fUr das Arbeiten mit schraubenlosen Klemmen: Bild 4 zeigt,
wie die Klemmen mit einem Schraubendreher zu &ffnen sind. Eine
Klemme kann nur einen Leiter aufnehmen.

— Die Klemmenleiste ist wie folgt zu belegen:

(L), (N), PE:

NetzanschluB 1~230V,

Klemmen bei X4 entsprechend dem Hinweis ,230 V* auf der Platine
bricken,

L1, L2, L3, PE:

NetzanschluB 3~400 V,

Klemmen bei X4 entsprechend dem Hinweis ,400 V* auf der Platine
bricken (Werkeinstellung),

L1, L2, L3, PE:

NetzanschluB3 3~230V,

Klemmen bei X4 entsprechend dem Hinweis ,230 V* auf der Platine
bricken,

U, V, PE:

Wechselstrom-AnschluB Pumpe/Motor

U, V, W, PE:

Drehstrom-Anschlu3 Pumpe/Motor

SBM:

AnschiuB3 flir externe Betriebsmeldung, potentialfreier SchlieBer,
max. Kontaktbelastung 250 V, 1 A. Wenn Motor lauft, Kontakt
geschlossen.

SSM:

AnschiuB3 fir externe Sammelstdrmeldung, potentialfreier Wechsler,
max. Kontaktbelastung 250V, 1 A, z. B. zum AnschluB einer Hupe.
Option /24 V:

AnschluB3 fir noch nicht belegte Funktionserweiterungen, z. B. zur
Ansteuerung einer externen Y-A-Kombination fur Anlagen hoherer
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Leistung. Potentialfreier Wechsler, max. Kontaktbelastung 250 YV,
1 A, Gleichspannungsausgang 24 V.

Geber P:

AnschluB3 fur Druck- bzw. Schwimmerschalter zum Ein- und Aus-
schalten der Pumpe.

TLS:

Wassermangelschutz bzw. Uberlaufwarnung. Die unterschiedlichen
Moglichkeiten des Trockenlaufschutzes und ihr jeweiliger Anschluf3
sind in Bild 3 dargestellt.

WSK:

AnschluB flir Motorschutz WSK' (Wicklungs-Schutz-Kontakt) oder
PTC (Motorschutz mit Kaltleiter).

Auf der Gerateplatine missen Hakenschalter und Potentiometer flr
die unterschiedlichen Geratefunktionen eingestellt werden. Sie sind
in Tabelle 1 beschrieben.

6 Inbetriebnahme

Vor Inbetriebnahme der Pumpenanlage mit dem Schaltgerat ER 1 (-A)
sind die in Tabelle 2 aufgefihrten Einstellungen fUr die verschiedenen
Anwendungen auszufuhren.

7 Wartung

Das Schaltgerat ist wartungsfrei.

8 Storungen, Ursachen und Beseitigung

Grine LED blinkt:

Motorschutz hat angesprochen.

Keine Selbstquittierung nach Aufhebung der Stérung.
Quittierung: Steuerschalter auf ,0“ setzen.

Rote LED leuchtet:

Abschaltung wegen Wassermangel bzw. Uberlauf.
Quittierung automatisch nach Aufhebung der Stérursache.
Quittierung ist auch moglich, indem der Steuerschalter auf ,0“ gesetzt
wird.

SSM:

Bei jeder Storung und Uberlaufwarnung.

LaBt sich die Betriebsstoérung nicht beheben, wenden Sie sich
bitte an lhren Sanitar- und Heizungsfachhandwerker oder an
den WILO-Kundendienst.

Tabelle 1: Funktionen der Hakenschalter und Potentiometer Bid 2)

Schalter/Poti Funktionen
S2 Wirkungsumkehr flir den Gebereingang:
S 2 offen: Pumpe lauft bei geschlossenem Geberkontakt
S 2 geschlossen: Pumpe lauft bei offenem Geberkontakt
S3 Testlauf:
S 3 offen: mit Testlauf
S 3 geschlossen: ohne Testlauf
S4 Wirkungsumkehr flir den TLS-Eingang:
S 4 offen: Pumpe wird bei Wassermangel abgeschaltet (Druckerhdhung)
S 4 geschlossen: Pumpe wird bei Uberlauf eingeschaltet (Tauchmotorpumpe)
S5 Schalter ist in der Serienausfuhrung nicht belegt.
S6 Wirkungsumkehr flir den TLS-Eingang:
S 6 oben geschlossen: Pumpe schaltet bei Wassermangel ab.
S 6 unten geschlossen: Pumpe schaltet bei Uberlauf ein.
S7 Schalter fur Funktionserweiterung Ausgang Option
P1 Einstellung auf Motornennstrom
p2 Nachlaufzeit nach Abschaltung der Pumpe (0 — 2 min)
P3 Zeitverzégerung fir Abschaltung Wassermangel / Einschaltung Uberlauf

Tabelle 2: Einstellungen der Hakenschalter und Potentiometer fiir die verschiedenen

Anwendungen
Schalter/Poti Druckerhéhung Feuerldschanlage Abwasser*
S2 o* 1* 0
S3 0 0 1
S4 0 0 1
S6 oben oben unten
R 10 It. Typenschild des Motors
R 27 2 2
R 48 0,5 0,5

* 0 — Hakenschalter offen, 1 — Hakenschalter geschlossen
** Werkseinstellung

Technische Anderungen vorbehalten.




ENGLISH

1 General
Installation and commissioning by qualified personnel only!

1.1 Fields of application

Switch unit for the automatic control of lower capacity single pump
units

— for water supply plants

— for fire fighting services

— for submersible pumps

1.2 Product data

1.2.1 Technical data
Power supply requirements: 1~230 V + 10 %, 50/60 Hz,
3~230 V = 10 %, 50/60 Hz,

3~400 V = 10 %, 50/60 Hz,

Max. switch rating: P2 <4 kW

(max. current 10 A)
Degree of protection: IP 41
Supply side fuses: 16 A, AC 3
Ambient temperature: 0-40°C

2 Safety Notes

Safety reference and regulations as laid down in the Installation
and Operating Instructions of the pump to be connected must
be referred to and strictly complied with.

3 Transport and Storage

ATTENTION! | The unit must be protected from moisture and

mechanical damage due to impact or shock.
Electronic components must not be subjected to
temperatures outside the limits from 10°C to 50°C.

4 Description of the Product and Accessories

4.1 Unit front panel (Fig.1)

The CO-ER (1) switch unit serves to automatically control the pump

capacity. The unit front panel contains the following switches or signals

respectively:

— 3-pole Main switch (tem 1) (L1, L2, L3)
0~ OFF
| - ON

— Selector switch (Item 2)
Automatic — Automatic operation with all safety functions, electro-
nic motor overload protection, low-water cut-out or overflow alarm
respectively
0 —~ OFF
M —»Manual operation; pump switch-on independent of current
system pressure and without safety functions. WSK (thermal winding
contacts) function remains activated. This switch setting is intended
for test operation only; manual operation runs for approx. 2 minutes
and will then automatically switch-off.

— RUN-light (item 3): Continual green light indicates proper pump
operation, blinking green light indicates a motor fault.

— FAULT-light (item 4): Red light to indicate a fault in the water circula-
ting system.

4.2 Unit functions (Fig.2)

— Integrated electronic overload protection: To safeguard against
motor overloading it is necessary to set the overload cut-out at the
potentiometer P1 to the FLC-value of the pump/motor. Terminals
WSK must then be bridged.

— External overload protection WSK/PTC: If the motor is equipped
with integrated thermal windings contacts (WSK) or with PTC-sensor
the potentiometer P1 must be set to its maximum value (righthand
limit).

— Time-delayed switch-off: The automatic switch-off on sensor com-
mand can be time-delayed. The time-delay is set by means of
potentiometer P2 between 0 and 2 minutes.

— TLS (dry-run protection): Pumps used in conjunction with water sup-
ply or fire services systems must not be allowed to run dry. A float
switch (WA 65/95) or immersion probes are to be fitted to the mains

water break tank to switch off the pump if the water level drops
below minimum switch setting.

— Overflow alarm: The unit electronics for dry-run protection can also
be utilized for overflow alarm in conjunction with submersible
pumps. This requires switch action reversal by resetting the hook
switch (see Chart 2). On closing of the float contacts the red fault
light will be on, SSM (collective fault signal) will act as an alarm. The
pump however will continue to run. Reset is automatic on ceasing of
overflow.

— TLS time delay: Pump switch off action by the low-water cut-out as
well as restart after resetting the fault signal can be time-delayed.
The delay time can be set at potentiometer P3 between 2 seconds
and 2 minutes.

— Test run: When set to “Test run” the pump will start automatically
after each 10 hours standstill to run for 10 seconds. This is e.g.
important in the case of fire fighting services to ensure the functions
readiness of the pump. Test run can be eliminated by closing the
hook switch S 3.

4.3 Scope of supply

Control unit ER 1 (-A)

(ER 1-A: 2 float switches and a klaxon)
O. & M. Manual

5 Siting/Installation

5.1 Installation

The control unit is wall-mounted with wall plugs and 4 mm fixing
screws. The intermediate frame serves as a template to mark-off plug
holes.

5.2 Electrical wiring (Fig. 2)

All electrical site works to be carried out by qualified and
locally licenced tradesman in strict accordance with locally
ruling regulations.

— Power supply and voltage must correspond to the name plate speci-
fication of the pump/motor to be connected.

— Locally ruling earthing regulation must be strictly complied with.

- Power cable for three-phase supply: 4 x 1.5 mm?, for single phase:
3x1.5mm?

— Note regarding the screwless terminals: Fig. 4 depicts how to open
the terminals with the aid of a screwdriver. Any one terminal can only
be connected to one lead respectively.

— Wiring connections to the terminal strip is as follows:

(L), (N), PE:

Mains power connection 1~230V,

Terminals at X4 to be bridged according to reference “230 V” on the
board.

L1, L2, L3, PE:

Mains power connection 3~400 V,

Terminals at X4 to be bridged according to reference “400 V” on the
board.

(Factory settings)

L1, L2, L3, PE:

Mains power connection 3~230 V,

Terminals at X4 to be bridged according to reference “230 V” on the
board.

U, V, PE:

Terminals for single phase wiring to pump/motor.

U, V, W, PE:

Terminals for three phase wiring to pump/motor.

SBM:

Terminals for remote collective Run signal, volt-free NC (normally-
open) contacts, max. switch rating 250 V — 1 A. Contacts are closed
with motor running.

SSM:

Terminals for remote collective Fault signal, volt-free SPDT (single
pole, double throw) contacts, max. switch rating 250 V — 1 A, e.g.
for wiring to a klaxon.

Option /24 V:

Terminals for future function extensions, e.g. for the control of a
remotely located Y-A starter for motors of larger power rating. Volt-
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free SPDT (single pole, double throw) contacts, max. switch rating
250V -1 A, DC power output 24 V.

Sensor P:

Terminals for wiring connections to pressure or float switch respec-
tively for On/Off pump control.

TLS:

Terminals for wiring to low water cut-out or overflow alarm respec-
tively. The differing possibilities of dry-run protection and their res-
pective wiring are depicted in Fig. 3.

WSK:

Terminals for wiring to motor integrated overload protection devices
WSK (thermal winding contacts) or PTC-sensors. Hook switches
and potentiometers located on the unit board must be set for the
different unit functions. These are described in Chart 1.

6 Commissioning

All functional adjustments on the ER1(-A) control unit as laid out in
Chart Il must have been set prior to initially starting-up of the connec-
ted pump plant.

7 Maintenance
The control unit is maintenance-free.

8 Faults - Causes and Remedies

Blinking green light:

Motor overload cut-out has responded.

No automatic reset after rectification of fault cause.

To reset: Switch selector switch to “0”

Red light On:

Switch-off due to low-water or overflow respectively.
Automatic reset after rectification of fault cause.

Reset is also possible by switching the selector switch to “0”.
SSM:

On each fault event and overflow alarm.

If the fault cannot be remedied please contact your Installer or
your nearest WILO service.

Chart 1: Functions of hook switches and potentiometer (ig. 2)

Switch/Pot. Functions
S2 Effect reversal for sensor input:
S 2 open: Pump runs on closed sensor contacts
S 2 closed: Pump runs on open sensor contacts
S3 Test run:
S 3 open: Test run activated
S 3 closed: Test run deactivated
S4 Effect reversal for TLS input:
S 4 open: Pump stops on low water (pressure boosting)
S 4 closed: Pump starts on overflow (submersible pump)
S5 Switch is not active with standard design
S6 Effect reversal for the TLS input
S 6 top closed: Pump stops on low water
S 6 bottom closed: Pump starts on overflow
S7 Switch for function extension Output option
P Setting to suit motor full load current
P2 Time delay after pump stop command (0 - 2 min)
P3 Time delay for stop on low water / start on overflow

Chart 2: Settings of hook switches and potentiometers for different applications

Switch/Pot. Pressure boosting Fire services Waste disposal™
S2 o* 1* 0
S3 0 0 1
S4 0 0 1
S6 top top bottom
R 10 see motor name plate
R 27 2 2
R 48 0.5 0.5

* 0 — Hook switch open, 1 - Hook switch closed
** Factory settings

Technical modifications reserved!
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1 Geénéralités
Le montage et la mise en service ne peuvent étre réalisés que
par du personnel qualifié

1.1 Applications

Commutateur assurant la gestion automatique d’une pompe unique
de puissance réduite

— dans les usines de distribution d’eau,

— dans les installations d’extinction d’incendie

— sur les pompes a moteur immergé

1.2 Caractéristiques du produit

1.2.1 Raccordement et puissance
Tension du secteur: 1~230V, 50/60 Hz
3~230V, 50/60 Hz

3~400V, 50/60 Hz

Puissance de rupture max.: P2 <4 kW
(intensité de courant max. 10 A)
Type de protection: IP 54

Protection par fusibles coté réseau: 16 A, CA 3
Température ambiante: 0-40°C

2 Sécurité

Lire attentivement les consignes de sécurité de la notice de
montage et de mise en service de la pompe concernée. Ces
consignes doivent étre strictement observées.

3 Transport et stockage avant utilisation

ATTENTION! | Protéger I'installation contre I’humidité et les détério-

rations mécaniques dues aux chocs et aux coups.
Les composants électroniques ne doivent pas étre
soumis a des températures inférieures a —10° C et
supérieures a +50° C.

4 Description du produit et des accessoires

4.1 Platine avant du commutateur (Figure 1)

Le commutateur ER 1 (-A) assure la gestion automatique de la pompe.

La platine avant de I'appareil présente les commutateurs et indicateurs

suivants:

— Commutateur principal tripolaire (Pos. 1) (L1, L2, L3)

0 — OFF
I - ON

— Commutateur de commande (Pos. 2)

Auto — Fonctionnement automatique avec toutes les fonctions de
sécurité, protection électronique du moteur, protection contre le
manque d’eau et avertissement en cas de trop-plein.

0 — OFF

® - Fonctionnement manuel: Le démarrage de la pompe est indé-
pendant de la pression accumulée, il N’y a pas de fonction de sécu-
rité. La fonction du klixon reste activée. Ce réglage est prévu pour
effectuer le test. Le mode manuel fonctionne pendant 2 min. envi-
ron; il est ensuite coupé automatiguement.

— Indicateur de fonctionnement (Pos. 3): Une diode verte s’allume
lorsque la pompe fonctionne et clignote en cas de défaillance du
moteur.

— Indicateur de défaut (Pos. 4): Une diode rouge s’allume en cas
d’anomalie dans le circuit de I'eau.

4.2 Fonctions de I'appareil (Figure 2)

— Protection électronique interne du moteur: Afin d’assurer la protec-
tion par fusibles contre la surcharge du moteur, régler le discontac-
teur sur le courant nominal de la pompe/du moteur au niveau du
potentiometre P1. Raccorder les bornes de connexion du klixon
(WSK).

— Protection externe du moteur: klixon (WSK)/thermistor PTC:

Que le moteur soit protégé par un klixon (WSK) ou par un thermistor
PTC, le potentiometre P1 doit étre réglé sur la valeur maximale (bou-
ton tourné au max. vers la droite).

— Temps de relance: Il est possible de fixer un temps de relance apres
la déconnexion automatique de la pompe par le capteur. Il peut étre
réglé entre 0 et 2 min. via le potentiometre P2.

— Protection contre le fonctionnement a sec (TLS): Dans les installa-
tions de distribution d’eau et d’extinction d’incendie, les pompes ne
peuvent pas fonctionner a sec. Pour assurer la protection contre le
mangue d’eau, un flotteur (WA 65/95) ou une électrode plongée
sont installés dans le premier bassin de décantation; ils déconnec-
tent la pompe si I'eau passe en dessous du niveau minimum.

— Avertissement en cas de trop-plein: Le systeme électronique assu-
rant la protection contre le fonctionnement a sec est également uti-
lisé pour signaler le trop-plein d’une installation de pompe a moteur
immergé. A cette fin, inverser la fonction logique du systeme en ren-
versant la position des crochets commutateurs (cf. Tableau 2).
Lorsque le contact se produit au niveau du flotteur, le voyant rouge
indicateur d’anomalie s’allume. Le signal de panne général sert de
signal d’alarme. La pompe continue cependant a fonctionner.
"anomalie disparait d’elle-méme lorsque le probleme de trop-plein a
été résolu.

— Temporisation TLS (protection contre le fonctionnement a sec): La
déconnexion de la pompe apres déclenchement du systeme de pro-
tection contre le manque d’eau peut étre retardée, de méme que la
reconnexion apres disparition du signal de panne. La durée de tem-
porisation peut étre réglée entre 2 sec. et 2 min. au niveau du poten-
tiometre P3.

— Test: En mode «Test», la pompe se met en route pendant 10 s. a
chaque fois que l'installation n’a pas fonctionné pendant 10 h. Ce
test est notamment important pour vérifier les capacités de fonc-
tionnement d’une installation d’extinction d’incendie. Si le crochet
commutateur S3 est fermé, le test n’a pas lieu.

4.3 Etendue de la fourniture

— Commutateur ER 1 (-A)

— (ER 1-A: 2 flotteurs WA 95 et un avertisseur klaxon)
— Notice de montage et de mise en service

5 Installation/Montage

5.1 Montage

"appareil est fixé a la paroi au moyen de chevilles et de vis (@. = 4 mm).
Pour placer les chevilles, se servir du faux-chéssis comme d’un gaba-
rit de percage.

5.2 Raccordement électrique (Figure 2)

LLe raccordement électrique doit étre effectué par un élec-
tricien agréé, conformément aux prescriptions en vigueur.

— Pour le raccordement au réseau, le type de courant et la tension
électrigue doivent correspondre aux données de la plaque sig-
nalétique de la pompe correspondante et du moteur

— Relier la pompe/linstallation a la terre conformément aux prescripti-
ons

— Céble de raccordement au réseau pour moteur diesel: 4 x 1,5 mm 2;
pour moteur électrique: 3 x 1,5 mm?

— Conseil pour travailler sur des bornes sans vis: la figure 4 montre
comment ouvrir les bornes a l'aide d’un tournevis. Une borne ne
peut accueillir gu’un seul conducteur.

— La barrette de raccordement doit se présenter comme suit:

(L), (N), PE:

Raccordement au réseau 1~230 V

Raccorder les bornes de la barrette X4 sur la platine conformément
a I'indication «230 V»

L1, L2, L3, PE:

Raccordement au réseau 3~400 V

Raccorder les bornes de la barrette X4 sur la platine conformément
a I'indication «400 V» (réglage en usine)

L1, L2, L3, PE:

Raccordement au réseau 3~230 V

Raccorder les bornes de la barrette X4 sur la platine conformément
a I'indication «230 V»
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U, V, PE:

Raccordement au courant alternatif de la pompe/du moteur

U, V, W, PE:

Raccordement au courant triphasé de la pompe/du moteur

SBM:

Raccord pour signalisation de fonctionnement externe, contact de
travail sans potentiel, caractéristiques électriques de contact max.:
250V, 1 A. Lorsque le moteur tourne, le contact est établi.

SSM:

Raccord pour signalisation externe de panne générale, inverseur
sans potentiel, caractéristiques électriques de contact max.: 250 V,
1 A, pour branchement d’un avertisseur sonore par ex.

Option /24 V:

Raccord pour des extensions de fonction encore libres, par ex., afin
d’exciter une combinaison étoile-triangle externe pour une installati-
on plus puissante. Inverseur sans potentiel, caractéristiques électri-
ques de contact max.: 250 V, 1 A, sortie de tension continue 24 V.
Capteur P:

Raccord pour manocontacteur et flotteur assurant la connexion/
déconnexion de la pompe.

TLS (protection contre le fonctionnement a sec):

Protection contre le manque d’eau ou avertissement en cas de trop-
plein. Les différentes solutions possibles pour protéger I'installation
contre le fonctionnement a sec et leur raccordement respectif sont
repris a la Figure 3.

WSK (Klixon):

Raccord pour klixon (protection du moteur) ou thermistor PTC (pro-
tection du moteur avec thermistor).

Sur la platine de I'appareil, les crochets commutateurs et les poten-
tiomeétres doivent étre réglés pour répondre aux différentes fonctions
de I'appareil. Cf. description dans le Tableau 1.

6 Mise en service

Avant la mise en service de la pompe avec le commutateur ER1(-A),
procéder aux réglages indiqués dans le tableau 2 pour les différentes
applications.

7 Entretien
LLe commutateur ne nécessite pas d’entretien.

8 Pannes, causes et remédes

La LED verte clignote:

La protection moteur s’est déclenchée.

Continue a clignoter apres suppression de I'anomalie.

Arréter le clignotement en plagant le commutateur de commande sur
0.

La LED rouge clignote:

Mise hors circuit pour cause de manque d’eau ou signalement d’un
trop-plein.

S’arréte automatiquement aprés suppression de la cause de I'anoma-
lie.

Il est également possible d’arréter le clignotement en placant le com-
mutateur de commande sur O.

SSM (signal de panne général):

Se déclenche pour toute anomalie et pour signaler le trop-plein.

Si les dysfonctionnements persistent, contacter votre spécia-
liste sanitaire et chauffage ou le service clientéle de WILO.

Tableau 1: Fonctions des crochets commutateurs et des potentiomeétres (Figure 2)

Commutateur/Potentiométre | Fonctions

S2 Inversion des effets pour la borne du capteur:
S 2 ouvert: la pompe fonctionne si le contact du capteur est fermé
S 2 fermé: la pompe fonctionne si le contact du capteur est ouvert

S3 Test:
S 3 ouvert: le test a lieu
S 3 fermé: le test n’a pas lieu

S4 Inversion des effets pour la borne TLS:
S 4 ouvert: la pompe est déconnectée en cas de manque d’eau (augmentation de la pression)
S 4 fermé: la pompe est connectée en cas de trop-plein (pompe a moteur immergeé)

S5 Dans la réalisation en série, ce commutateur n’a pas de fonction

S6 Inversion des effets pour la borne TLS:
S 6 fermé vers le haut: la pompe est déconnectée en cas de manque d’eau
S 6 fermé vers le bas: la pompe est connectée en cas de trop-plein

S7 Commutateur pour I'extension de fonction de la sortie, option

P1 Réglage sur le courant nominal du moteur

p2 Temps de relance apres déconnexion de la pompe (0-2 min.)

P3 Temporisation de la déconnexion en cas de manque d’eau et de la connexion en cas de trop-plein
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Tableau 2: Réglages des crochets commutateurs et potentiométres pour les diverses

applications
Commutateur/Potentiométre Augmentation de la pression Installation d’extinction d’incendie Eaux-vannes™
S2 o* 1* 0
S3 0 0 1
S4 0 0 1
S6 ver le haut ver le haut ver le bas
R 10 conformément a la plaque signalétique du moteur
R 27 2 2
R 48 0,5 0,5

* 0 — crochet commutateur ouvert, 1 — crochet commutateur fermé

** réglage en usine

Sous réserves de modifications techniques!
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1 Algemeen
Inbouw en inbedrijfname alleen door geschoold personeel!

1.1 Toepassing

Schakelkast voor automatische pompbesturing van enkelpompen met
een klein vermogen.

— in waterverzorgingssystemen

— in brandblussystemen

— bij dompelpompen

1.2 Produktgegevens
1.2.1 Aansluit- en capaciteitsgegevens
Aansluitspanning: 1~230 V - 50/60 Hz
3~230 V- 50/60 Hz
3~400V - 50/60 Hz
Max. schakelvermogen: P2 <4 kW
(max. stroom 10 A)
Beschermingsklasse:  IP 41
Netzijdige zekering: 16 A, AC 3
Omgevingstemperatuur: 0 —40° C

2 Veiligheid

De veiligheidsvoorschriften van de montage- en bedieningsvoor-
schriften van de aan te sluiten (aangesloten) pomp dienen te
allen tijde opgevolgd te worden.

3 Transport en opslag

ATTENTIE! | De installate moet bij transport en tussenopslag

tegen vocht en mechanische beschadigingen
beschermd worden. Elektronische onderdelen
mogen niet blootgesteld worden aan temperaturen
lager dan —10° C en hoger dan +50° C.

4 Produktomschrijving

4.1 Vooraanzicht van de schakelkast (afb. 1)
Met de schakelkast ER 1 (-A) wordt de pomp automatisch bestuurd.
Het kastfront bevat de onderstaande schakelaars/aanwijzingen:
— hoofdschakelaar 3-polig (pos. 1) (L1, L2, L3)
0 > AUS
I - EIN
— Keuzeschakelaar (pos. 2)
Automatisch — automatisch bedrijf met alle veiligheidsfuncties, elek-
tronische motorbeveiliging, droogloopbeveiliging en/of overloopbe-
veiliging.
0 > AUS
® — handbedriif: inschakeling van de pomp is onafhankelijk van
bedriffsdruk en zonder veiligheidsfuncties. De WSK-functie blijft
bewaard. Deze instelling dient voor wenselijk voor testbedrijf. Het
handbedrijf loopt ca. 2 min. En schakelt daarna af.

— bedrijfsmelding (pos. 3): brand groen bij in bedrijf, knippert groen bij
motorstoring.
— storingsmelding (pos. 4): brand rood bij storing in waterkringloop.

4.2 Apparaatfuncties (afb. 2)

— interne elektronische motorbeveiliging: Ter voorkoming van over-
belasting moet de elektronische beveiliging van de pompmotor met
potentiaalmeter P1 op de nominale stroomwaarde van de pomp-
motor ingesteld worden. De WSK-klemmen dienen overbrugd te
worden.

— externe motorbeveiliging WSK/PTC: indien de motor over een wik-
kelingsbeveiligingscontact (WSK) of PTC-beveiliging beschikt, dan
dient de potentiaalmeter P1 op de maximale waarde (rechtsom)
ingesteld te worden.

— Nalooptijd: na de automatische afschakeling van de pomp is het
mogelijk een nalooptijd in te stellen. Deze wordt met potentiaalmeter
P2 tussen 0 en 2 min. ingesteld.

— TLS (droogloopbeveiliging): watervoorzienings- of brandblusinstal-
laties mogen beslist niet drooglopen. Voor de beveilging tegen
watertekort is er in de verzameltank een viotterschakelaar (WA
65/95) of dompelelektrode aangebracht die de pomp afschakelt bij
te lage waterstand.

— Overloopbeveiliging: de systeem-elektronica voor de droogloopbe-
veiliging kan tevens worden benut als overloopbeveiliging. Hiervoor
dient de schakelfunctie middels omschakeling van de haakschake-
laar omgekeerd worden (zie tabel 2). Wanneer het viotterschakelaar-
contact aangesproken wordt, gaat het rode storingslampje branden,
SSM kan worden gebruikt als alarmcontact. De pomp blijft echter
wel in werking. Herstelt zich automatisch wanneer de overloop
opgeheven is.

— TLS vertraging: Pompafschakeling na aanspreken van de droog-
loopbeveiliging alsook opnieuw inschakelen na opheffing van een
storing kunnen vertraagd worden. De vertragingstijd kan met de
potentiaalmeter P3 ingesteld worden tussen 2 sec. en 2 min.

— Testloop: Bij instelling van de testloop draait de pomp, telkens na
10 uur stilstand, 10 sec. Deze testloop is bijvoorbeeld belangrijk voor
de bedriffszekerheid bij toepassing van brandblusinstallaties. Men
kan deze testloop uitschakelen door haakschakelaar S3 te sluiten.

4.3 Leveringsomvang

schakelkast ER 1 (-A)

(ER 1-A: 2 viotterschakelaar WA 95, klaxon)
montage- en bedieningsvoorschriften

5 Plaatsing/inbouw

5.1 Montage

De schakelkast wordt met pluggen en schroeven (@ 4 mm) aan de
wand bevestigd. Hierbij wordt het tussenraam als boorsjabloon
gebruikt.

5.2 Elektrische aansluiting (afb. 2)

De elektrische aansluiting dient door een plaatselijk erkend
installatiebedrijf volgens de geldende voorschriften te wor-
den uitgevoerd.

— stroomsoort en netspanning dienen overeen te komen met het
typeplaatie van de aan te sluiten pompmotor, overeenkomstig het
motorvermogen

— pomp/installatie volgens voorschrift aarden

- netaansluitkabel voor DM-uitvoering: 4 x 1,5 mm?, voor de EM-uit-
voering: 3 x 1,5 mm?

— aanwijzing m.b.t. het gebruik van schroefloze klemmen: tekening
4 laat zien hoe de klemmen met de bijgeleverde schroevedraaier
geopend dienen te worden. Een klem kan slechts een draad bevat-
ten

- de klemmen dienen als volgt aangesloten te worden:

(L), (N), PE:

netaansluiting 1~230V,

Klemmen bij X4 volgens de aanwijzing "230 V" op de printplaat
doorverbinden

L1, L2, L3, PE:

netaansluiting 3~400 V,

Klemmen bij X4 volgens de aanwijzing "400 V” op de printplaat
doorverbinden (fabrieksinstelling)

L1, L2, L3, PE:

netaansluiting 3~230 V,

Klemmen bij X4 volgens de aanwijzing "230 V” op de printplaat
doorverbinden

U, V, PE:

wisselstroom-aansiluiting voor pomp/motor

U, V, W, PE:

draaistroomaansiluiting voor pomp/motor

SBM:

aansluiting voor externe bedriffsmelding, potentiaalvrij maakcontact,
max. contactbelasting 250 V, 1 A. Bij draaiende motor is het contact
gesloten

SSM:

aansluiting voor externe verzamelstoringsmelding, potentiaalvrij wis-
selcontact, max. contactbelasting 250 V, 1 A.
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Optie 24 V:

aansluiting voor nog niet voorgemonteerde functie-uitbreidingen,
bijvoorbeeld voor aansturing van een externe Y/A combinatie voor
installaties met groter vermogen, potentiaalvrij wisselcontact, max.
contactbelasting 250 V, 1 A.

Gever P:

aansluiting voor een druk- en/of viotterschakelaar voor het in- en uit-
schakeling van de pomp.

TLS:

droogloopbeveiliging en/of overloopbeveiliging. De verschillende
mogelijkheden van de droogloopbeveiliging en de op dat moment
ingestelde aansluiting worden weergegeven in afb. 3.

WSK:

aansluiting voor motorbeveiliging WSK  (wikkelingsbeveiligings-
contact) of PTC (motorbeveiliging met weerstandsvoeler).

Men dient de haakschakelaars en potentiaalmeters voor de verschil-

lende apparaatfuncties in te stellen op de printplaat van het appa-
raat. De instellingen zijn weergegeven in tabel 1.

6 Inbedrijffname

Bij inbedrijfname van installaties met schakelkast ER 1 (-A) dienen de
in tabel Il aangegeven instellingen voor de diverse toepassingen uitge-
voerd te worden.

7 Onderhoud

De installatie is onderhoudsvrij.

8 Storingen, oorzaken, oplossingen

groene LED knippert:

motorbeveiliging is aangesproken. Er is geen automatische reset na
opheffing van de storing.

Oplassing: hoofdschakelaar op "0’ zetten.

rode LED brandt:

uitschakeling als gevolg van watertekort en/of overloop. Automatische
reset na opheffing van de storing. Resetten is ook mogelijk door de
hoofdschakelaar op 'O’ te zetten.

SSM:

bei iedere storingsmelding en overloopmelding.

Indien de storing niet opgelost kan worden, dient u zich in
verbinding te stellen met uw installateur en/of met de WILO
servicedienst.

Tabel 1: functies van de haakschakelaar en potentiaalmeter (. 2)

schakelaar/potentiaal | functies

S2 werkingsomkeer voor de geveringang:

S 2 geopend: pomp draait bij gesloten gevercontact
S 2 gesloten: pomp draait met open gevercontact

S3 testloop:
S 3 geopend: met testloop
S 3 gesloten: zonder testloop

S4 werkingsomkeer voor de TLS-aansluiting:

S 4 geopend: pomp schakelt uit bij watertekort (drukverhoging)
S 4 gesloten: pomp schakelt in bij overloop (dompelpomp)

S5 schakelaar wordt niet gebruikt

S6 werkingsomkeer voor de TLS-aansluiting:

S 6 boven gesloten: pomp schakelt af bij watertekort
S 6 onder gesloten: pomp schakelt in bij overloop

S7 schakelaar voor functie-uitbreiding uitgang (optie)

P1 instelling op de Nominale stroomwaarde van de pompmotor

p2 nalooptijd na afschakeling van de pomp (0 — 2 min)

P3 tijdvertraging voor afschakeling bij watertekort/inschakeling bij overloop

Tabel 2: instelling van de haakschakelaar en potentiaalmeter voor diverse toepassingen

schakelaar/potentiaal drukverhoging brandblusinstallatie afvalwater™
S2 (0 1" 0
S3 0 0 1
S4 0 0 1
S6 boven boven onder
R10 overeenkomstig typeplaatje van de motor
R 27 2 2
R 48 0,5 0,5

* 0 — haakschakelaar geopend, 1 — haakschakelaar gesloten

** fabrieksinstelling

Technische wijzigingen voorbehouden!
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1 Generalidades

iLa instalacién y puesta en marcha la debe realizar personal
cualificado!

1.1 Empleo

Cuadro para la regulacion automatica de bombas simples de
pequenas potencias

— en instalaciones de abastecimiento de agua potable,

— en sistemas contra incendio

— en bombas sumergibles

1.2 Datos acerca del producto
1.2.1 Datos de conexion y de trabajo
Tension de conexion: 1~230V, 50/60 Hz
3~230 V, 50/60 Hz
3~400V, 50/60 Hz
Potencia méax. de conmutacion: P2 < 4 kW (Intensidad max. 10 A)
Tipo de proteccion: IP 41
Proteccion por fusibles: 16 A, CA3
Temperatura ambiental: 0-40°C

2 Seguridad

Debe respetar las condiciones de seguridad contenidas en las
instrucciones de instalacion y servicio de la bomba conectada.

3 Transporte y almacenaje

iATENCI()N! Proteja el aparato de regulacion contra humedad y

contra golpes. No exponga los componentes elec-
tronicos a temperaturas ni inferiores a —10° C, ni
superiores a + 50° C.

4 Descripcion del producto y de los accesorios

4.1 Panel de control del cuadro (fig. 1)

El sistema ER 1 (-A) regula la bomba de forma automéatica. La parte

delantera del cuadro contiene los siguientes interruptores o indicacio-

nes:

— Interruptor principal, de 3 polos (pos. 1) (L1, L2, L3)
0 — OFF (Paro)
I - ON (Marcha)

— Interruptores de control (pos. 2)
Automatico — Funcionamiento automatico con todas las funciones
de proteccion activas, guardamotor electrénico, proteccion contra
marcha en seco o bien alerta de nivel maximo.
0 — OFF (Paro)
® — Funcionamiento manual: Arranca la bomba independientemente
de la presion existente con las funciones de proteccion desactiva-
das. El guardamotor WSK (clixon) sigue activo. Este modo esta pre-
visto para el funcionamiento de prueba. La bomba funciona durante
2 minutos y se vuelve a desconectar.

— Indicacién de funcionamiento (pos. 3): Luz verde si la bomba esta
funcionando, luz verde intermitente en caso de fallo del motor.

- Indicacion de fallo (pos. 4): Luz roja en caso de fallo en el circuito
de agua.

4.2 Funciones del cuadro de regulacion (fig. 2)

— Guardamotor electrénico interno: Para proteger el motor contra
sobrecarga debe ajustar el interruptor de sobreintensidad en el
potenciometro P1 segun la intensidad nominal de la bomba/ del
motor. Debe puentear las bornas WSK.

— Guardamotor WSK/PTC externo: Si el motor esta protegido medi-
ante un contacto protector de bobinado (WSK) o de una resistencia
PTC, debe ajustar el potenciometro P1 al valor maximo (tope dere-
cho).

— Tiempo de retardo: Puede ajustar un tiempo de retardo para la des-
conexion de la bomba después de alcanzar la presion maxima gra-
duada. El tiempo es de 0 a 2 min. y se ajusta en el potencidometro
pP2.

— TLS (proteccion contra marcha en seco): Las bombas de sistemas
de abastecimiento de agua potable o de sistemas contra incendio
no deben funcionar nunca en seco. Como proteccion se instala una
boya de nivel (WA 65/95) o electrodos sumergibles en el depdsito
de alimentacion que desconectan la bomba al traspasar el nivel
minimo de agua.

Alerta de nivel maximo de agua: La electronica empleada para la
proteccion contra marcha de seco también se utiliza para la alerta
de nivel maximo de agua en bombas sumergibles. Cambie la posi-
cion de los interruptores de gancho (véase tabla 2) para cambiar de
una funcion a otra. Al cerrar el contacto del flotador alumbra la luz
roja de fallo y se produce una indicacién general de fallo (SSM), pero
la bomba sigue funcionando. El fallo se resetea automaticamente
cuando vuelve a bajar el nivel del agua.

— Retardo TLS (proteccién contra marcha en seco): Puede ajustar un
retardo para la desconexion de la bomba después de dispararse la
proteccion contra marcha en seco, asi como para su arranque tras
eliminarse el fallo. El tiempo de retardo se ajusta en el potencidémetro
P3 entre 2 seg. y 2 min.

Funcionamiento de prueba: Si selecciona el funcionamiento de
prueba ('Testlauf’), la bomba arrancara después de 10 h de parada
durante 10 seg. Esta funcion tiene importancia p.ej. para mantener
en perfectas condiciones las bombas de sistemas contra incendios.
Cierre el gancho interruptor S3, si desea desactivar el funcionamien-
to de prueba.

4.3 Suministro

— Cuadro de regulacion ER 1 (-A)

— (ER 1-A: 2 boya de nivel WA 95, una bocina)
— Instrucciones de instalacion y servicio

5 Instalacion/montaje

5.1 Montaje

El cuadro de regulacion se fija por medio de espigas y tornillos
(4 mm @) a la pared. Utilice el marco intermedio como plantilla para
hacer los taladros.

5.2 Conexion eléctrica (fig. 2)

La instalacion eléctrica la debe llevar a cabo un instalador
autorizado segun las normas UNE vigentes.

— El tipo de corriente y tension debe coincidir con lo especificado en la
placa de caracteristicas de la bomba / motor que se vaya a conec-
tar.

— Instale una puesta a tierra para la bomba / sistema.

- Cable de alimentacién: Para corriente trifasica 4 x 1,5 mm?; para
corriente monofasica 3 x 1,5 mm?,

— Cémo manejar los bornes sin torillo: La figura 4 muestra como se
abren los bornes utilizando un destornillador. Un borne solamente
tiene cabida para un hilo.

— La regleta de bornes se debe cablear como sigue:

(L), (N), PE: Conexién ared 1~230V,

Puentear en la pletina los bornes en X4 de acuerdo a la indicacion
"230 V.

L1, L2, L3, PE: Conexion a red 3~400 V,

Puentear en la pletina los bornes en X4 de acuerdo a la indicacion
”400 V” (ajuste de fabrica)

L1, L2, L3, PE: Conexion a red 3~230 V,

Puentear en la pletina los bornes en X4 de acuerdo a la indicacion
"230 V.

U, V, PE: Conexién corriente monofasica bomba/motor

U, V, W, PE: Conexion corriente trifasica bomba/motor

SBM: Conexion para una indicacion general de funcionamiento
externa, contacto de abertura libre de tension, carga méax. 250 V,
1 A. Si el motor esté funcionando, el contacto se encuentra cerrado.
SSM: Conexidon para una indicacion general de fallos externa,
contacto de conmutacion libre de tension, carga méax. 250 V, 1 A;
para conectar p.gj. una bocina.

Option 24 V: Conexion para ampliar funciones como p.ej. el mando
de un arrancador Y-A externa para instalaciones de mayor potencia.
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Contacto de conmutacion libre de tension, carga max. 250 V, 1 A.
Tension continua de salida a 24 V.

Geber P: Conexion para presostato o sensor para conectar y des-
conectar la bomba.

TLS: Proteccién contra marcha en seco o alerta de nivel maximo de
agua. Véase la figura 3 que muestra las distintas posibilidades de la
proteccion contra marcha en seco y su correspondiente conexion.
WSK: Conexiéon para el guardamotor WSK (contacto protector de
bobinado/clixon) o PTC (guardamotor con resistencia PTC).

Debe ajustar los ganchos interruptores y los potencidmetros para las
distintas funciones en la pletina del cuadro. Véase la tabla 1.

6 Puesta en marcha

Antes de proceder a la puesta en marcha de la bomba en combi-
nacion con el cuadro de regulacion ER 1 (-A) debe llevar a cabo los
ajustes para las diferentes aplicaciones descritos en la tabla Il.

7 Mantenimiento

El cuadro de regulacion no requiere mantenimiento.

8 Fallos, causas y soluciones

LED verde parpadea: Se ha disparado el guardamotor. No se resetea
automaticamente tras eliminar el fallo. Reseteado: Coloque el inter-
ruptor de control en la posicion '0’.

LED roja parpadea: Desconexion por falta de agua o bien exceso de
agua. Se resetea automaticamente tras eliminar el fallo o colocando el
interruptor de control en la posicion '0’.

SSM (indicacion general de fallos): Dispara con cada fallo y alerta de
nivel maximo.

Si no puede eliminar el fallo, dirijase al Distribuidor o Servicio
Técnico WILO mas cercano.

Tabla 1: Funciones de los ganchos interruptores y potenciometros (igura 2)

Gancho/potenciometro | Funciones
S2 Invertir el sentido de accion para la entrada de la sonda:
S 2 abierto: Bomba funciona si el contacto de la sonda estéa cerrado.
S 2 cerrado: Bomba funciona si el contacto de la sonda esté abierto.
S3 Funcionamiento de prueba:
S 3 abierto:  Con funcionamiento de prueba.
S 3 cerrado: Sin funcionamiento de prueba.
S4 Invertir el sentido de accion para la entrada de TLS (prot. macha seco):
S 4 abierto: Bomba se desconecta en caso de falta de agua (sistema de presurizacion).
S 4 cerrado: Bomba se conecta al traspasar el nivel maximo de agua (bomba sumergible).
S5 Interruptor no ocupado en la ejecucion estandar.
S6 Invertir el sentido de accion para la entrada de TLS (prot. macha seco):
S 6 cerrado arriba: Bomba se desconecta en caso de falta de agua.
S 6 cerrado abajo: Bomba se conecta al traspasar el nivel max. de agua.
S7 Interruptor para ampliar funciones, salida Option.
P1 Ajustar segun la intensidad nominal del motor.
P2 Tiempo de retardo de desconexion de la bomba (O - 2 min.).
P3 Tiempo de retardo para desconexiéon en caso de falta de agua/conexion en caso de alerta de nivel
maximo de agua.

Tabla 2: Ajustes de los ganchos interruptores y potenciometros para las distintas aplicaciones

Gancho/potenciometro Presurizacion Contra incendios Aguas residuales™™
S2 0* 1* 0
S3 0 0 1
S4 0 0 1
S6 arriba arriba abajo
R 10 segun placa de caracteristicas del motor
R 27 2 2
R 48 0,5 0,5

* 0 — gancho abierto, 1 - gancho cerrado

** Ajuste de fabrica

iReservado el derecho a introducir modificaciones técnicas!
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1 Generalita

Fare eseguire l‘installazione e la messa in esercizio da
personale qualificato!

1.1 Campo d’applicazione

Apparecchio di comando per pompe singole con motore di bassa
potenza:

— in impianti di alimentazione e pressurizzazione idrica,

— in impianti antincendio,

— In impianti con pompe sommergibili.

1.2 Dati e caratteristiche tecniche

1.2.1 Caratteristiche tecniche e prestazioni

Tensione di rete: 3~400V + 10 %, 50/60 Hz
3~230V + 10 %, 50/60 Hz
1~230 V = 10 %, 50/60 Hz

P2 <4 kW per pompa a 3~400 V
(Corrente max. 10A)

Grado protezione: IP 41

Protezione linea con fusibili: 16 A, AC 3

Temperatura ambiente: 0-40°C

Potenza collegabile max.:

2 Sicurezza

Osservare scrupolosamente le prescrizioni di sicurezza riporta-
te nel manuale di montaggio, uso e manutenzione delle pompe!

3 Trasporto e magazzinaggio

ATTENZIONE! | Proteggere |‘apparecchio dall'umidita e danneg-

giamenti meccanici.

| componenti elettronici non devono essere sotto-
posti a temperature fuori dal campo da —-10° C
fino a + 50° C.

4 Descrizione del prodotto

4.1 Descrizione del prodotto e accessori

'apparecchio ER 1 (-A) comanda & concepito per il comando auto-

matico di una pompa. Sul frontale sono disposti i seguenti selettori e

segnalatori:

— Interruttore generale trifase (Posizione 1) (L1, L2, L3)

0 - OFF
I > ON

— Selettore comando (Posizione 2)

Automatik — funzionamento automatico con tutte le funzioni di sicu-
rezza attive, salvamotore elettronico, sicurezza contro la mancanza
d‘acqua oppure pericolo di travaso.

0 — Off

® > manuale; awiamento della pompa indipendentemente dalla
pressione e senza le funzioni di sicurezza. La funzione WSK & man-
tenuta. La posizione & prevista per le funzioni di test. Nella posizione
di prova la pompa funzione per ca. 2 minuti poi si disinserisce.

— Segnalazione del funzionamento (Posizione 3): € illuminata verde
quando la pompa funziona, lampeggia verde quando la pompa € in
blocco.

— Segnalazione di blocco (Posizione 4): € illuminata rosso in presenza
di un blocco nel circuito dell‘acqua.

4.2 Funzioni dell’apparecchio (Figura 2)

— Salvamotore elettronico interno: protegge il motore dal sovraccari-
co, il valore di intervento corrispondente alla corrente nominale, indi-
cata sulla targhetta del motore pompa, deve essere impostato con il
potenziometro P1. Cavallottare i morsetti WSK.

— Salvamotore esterno WSK/PTC: protegge i motori tramite il contat-
to della protezione integrale WSK o sensori a semiconduttore PTC.
Impostare al valore massimo il potenziometro P1 (ruotare tutto verso
destra).

— Temporizzazione allo spegnimento: puo essere impostata una tem-
porizzazione di postfunzionamento avviata dall'intervento del pres-
sostato. Taratura fa O e 2 minuti tramite il potenziometro P2.

— Protezione contro la marcia a secco: le pompe per la pressurizza-
zione idrica e antincendio non possono funzionare a secco. Quale
organo di protezione si pud installare il galleggiante (WA 65/95),
oppure il rele con elettrodi, nel serbatoio di primaraccolta in modo da
interrompere il funzionamento della pompa in caso di mancanza
dell‘acqua.

— Funzionamento di prova (Test): impostando il funzionamento di
prova la pompa sara avviata per 10 secondi ogni 10 ore di arresto.
La funzione € importante nell’applicazione come antincendio.
Chiudendo I'interruttore ad aggancio S 3 il funzionamento di prova &
disattivato.

4.3 Fornitura

Quadro elettrico ER 1 (-A)

(ER 1-A: 2x galleggiante, una tromba)
Istruzioni di montaggio, uso e manutenzione.

5 Montaggio/Installazione

5.1 Installazione
Fissare I'apparecchio a muro con tamponi e viti (@ 4 mm). Utilizzare la
cornice centrale quale dima di foratura.

5.2 Collegamenti elettrici

| collegamenti elettrici devono essere eseguiti da un elettri-
cista qualificato, certificato ed essere conformi alle leggi e
norme CEl vigenti.

— Verificare che il tipo di rete e la tensione concordino con le indicazio-
ni riportate sulla targhetta dati.

— Eseguire la messa a terra della pompa/impianto in conformita alle
norme vigenti.

- Cavo di collegamento alla rete trifase DM: 4 x 1,5 mm?, per mono-
fase EM: 3 x 1,5 mm?.

— Istruzioni per il collegamento dei conduttori con i morsetti senza viti:
la figura 4 indica come aprire i morsetti usando il cacciavite. Puo
essere connesso un solo conduttore per ogni morsetto.

— Collegare la morsettiera come segue (figura 2):

(L), (N), PE:

Rete elettrica 1~230V,

Cavallottare i morsetti X4 della scheda come indicato sulle istruzioni
"230 V7.

L1, L2, L3, PE:

Rete elettrica 3~400 V,

Cavallottare i morsetti X4 della scheda come indicato sulle istruzioni
"400 V.

(impostazione di fabbrica)

L1, L2, L3, PE:

Rete elettrica 3~230 YV,

Cavallottare i morsetti X4 della scheda come indicato sulle istruzioni
7230 V7.

U, V, PE:

Collegamento dei motori monofase.

U, V, W, PE:

Collegamento dei motori trifase.

SBM:

Collegamento della segnalazione di funzionamento a distanza, con-
tatto in chiusura libero da potenziale, carico massimo 250 V, 1 A.
Quando il motore funziona il contatto & chiuso.

SSM:

Collegamento per la segnalazione a distanza del blocco cumulativo,
contatto in commutazione libero da potenziale, carico massimo
250V, 1 A, per esempio per il collegamento di una tromba.

Option /24 V:

Collegamento per estensioni non ancora utilizzate, ad esempio una
combinazione Y — A per impianti di potenza elevata. Contatto in
commutazione libero da potenziale, carico massimo 250 V, 1 A,
uscita 24 V tensione continua.

Trasduttore di segnale:

Collegamento del pressostato o galleggiante per il comando della
pompa.
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Sicurezza contro il funzionamento a secco:

Protezione contro la mancanza d‘acqua, la figura 3 indica le diverse
possibilita di collegamento.

WSK:

Collegamento per la protezione integrale WSK (termostati a contatto
annegati negli avvolgimenti), oppure PTC (protezione con semicon-
duttore), dei motori.

Programmare sulla scheda base gli interruttori ad aggancio ed i poten-
ziometri, in funzione delle differenti applicazioni, le varie funzioni queste
sono descritte nella tabella 1.

6 Messa in esercizio

Prima di procedere alla messa in esercizio dell’apparecchio ER 1 (-A),
verificare ed eventualmente eseguire le impostazioni tenendo conto
delle diverse applicazioni, come riportato nella tabella Il.

7 Manutenzione
I quadro elettrico e esente da manutenzione.

8 Blocchi, cause e rimedi

Il led verde lampeggia:

E’ intervenuta la protezione del motore.

Dopo l'intervento del blocco non avviene il riarmo automatico.

Riarmo: riportare il selettore di comando su "0”. Eventualmente lasci-
are raffreddare il motore.

Il led rosso s’illumina:

Intervento della sicurezza contro il funzionamento a secco.

Riarmo automatico dopo il ripristino del blocco.

SSM:

Per ogni blocco e segnalazione del pericolo di funzionamento a secco.

Se nonostante questi interventi gli inconvenienti persistono
richiedere lintervento dell’installatore oppure del Servizio
Assistenza WILO.

Tabella 1: Funzioni degli interruttori ad aggancio e potenziometri (figura 2)

Interruttore ad aggancio/potenziometro | Funzioni

S2 Inversione della funzione intervento del sensore di comando:
S 2 aperto: la pompa funziona con il contatto del sensore chiuso
S 2 chiuso: la pompa funziona con il contatto del sensore aperto.

S3 Funzionamento di prova:
S 3 aperto: con funzionamento di prova
S 3 chiuso: senza funzionamento di prova

S4 Inversione della funzione intervento protezione contro la marcia a secco:

S 4 aperto: la pompa € disinserita in caso di mancanza d‘acqua (pressurizzazione idrica).
S 4 chiuso: la pompa € disinserita in caso livello eccessivo (pompe sommergibili)

S5 Interruttore senza funzione nell’esecuzione di serie.
S6 Inversione del segnale ingresso protezione contro la marcia a secco:
S 6 aperto sopra: la pompa si arresta in caso di mancanza d’acqua.
S 6 chiuso sotto: la pompa si avvia in caso di livello eccessivo.
S7 Interruttore per estensione delle funzioni uscita opzioni.
P1 Impostazione della corrente nominale motore.
p2 Temporizzazione dello spegnimento pompa ( 0 — 2 minuti)
P3 Temporizzazione ritardo spegnimento mancanza d’acqua / avv. per livello

Tabella 2: Impostazione degli interruttori a gancio e dei potenziometri per le diverse applicazioni

Interruttore a gancio/ Pressurizzazione idrica Antincendio Drenaggio™
potenziometro
S2 (0 1" 0
S3 0 0 1
S4 0 0 1
S6 sopra sopra sotto
R 10 Come indicato nella targhetta dati del motore
R 27 2 2
R 48 0,5 0,5

*0 — aperto, 1 — chiuso
** Impostazioni di fabbrica

Con riserva di modifica!
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1 Altalanos rész

A késziiléket csak szakember épitheti be és helyezheti lizembe!

1.1 Alkalmazasi teriilet

Kis teljesitményl egyes szivattyukat automatikusan vezérlé kapc-
sol6 berendezés

- vizellato telepeken,

- tlzolto telepeken,

— merUl6szivattyuknal.

1.2 Adatok a termékrdl
1.2.1 Csatlakozasi és teljesitményadatok
Csatlakoz6 feszlltség:  1~230V, 50/60 Hz
3~230V, 50/60 Hz
3~400 V, 50/60 Hz
Max. kapcs. teljesitmény: P2 < 4 kW
(max. aram 10 A)
Védettség IP 41
Halozati fébiztositék 16 A,AC3
Kornyezeti hémérséklet: 0-40°C

2 Biztonsag

A biztonsagi el6irasokat a hozza csatlakozo6 szivattya beépitési
és lUzemeltetsi utasitasabdl kell kivenni és mindenképpen be
kell tartani.

3 Szallitas és kozbenso raktarozas

V|GYAZAT! A készilléket nedvesség és mechanikai hatasok

(Utés/utkdzés) ellen védeni kell.

Az elektronikus alkatrészeket nem szabad kitenni
a —10 ... +50° C-os tartomanyon kivili héfoko-
knak.

4 A termék és tartozékai leirasa

4.1 A kapocsolokésziilék homloklapja (1. abra)

A ER 1 (-A) kapcsolokéslilék a szivattyt automatikusan vezérli. A

készilék homloklapjan a kovetkezé kapcsolok és jelzések

talalhatok:

- (1. poz.) 3 polusu fékapcsoloé (L1, L2, L3)
0Kl
| - BE

- (2. poz.) vezérlokapcsolo
Automatik —~ Automatikus Gzem minden biztonsagi mikddéssel,
elektronikus motorvédelemmel, vizhianyvédelemmel ill. tulfolyasi
figyelmeztetéssel.
0-Ki
M - Kézi lizem; A szivatty( bekapcsolasa fliggetleniil a nyomastal
és a biztonsagi mikoédések nélkil. Csak a WSK tekercshéfok-
védelem marad meg. Ezt a beallitast iranyoztuk el a prébatizem-
hez. A kézi tizem kb. 2 percig fut, utana kikapcsol.

— (8. poz.) lizemjelz6 fény: zdlden vilagit, ha a szivattyd lzemel,
zdlden villog ha a motor hibas.

— (4. poz.) zavarjelz6 fény: vordsen vilagit, ha a vizkérben zavar
van.

4.2 A késziilék miikédése (2. abra)

— Bels6 elektronikus motorvédelem: A motor tulterhelés elleni
biztositékként a P1 potenciométert be kell allitani a szivat-
tyd/motor névleges aramara. A WSK kapcsokat at kell hidalni.

- Kiils6 (WSK/PTC) motorvédelem: Ha a motorba van beépitett
WSK vagy PTC termisztoros tekercshéfokvédelem, a P1 poten-
ciométert jobbra Utkézésig a maximalis értékre kell bedllitani.

— Utanfutasi id6: Be lehet utanfutési idét allitani az add Aaltali
szivattyl lekapcsolast kdvetéen. Ezt a P2 potenciométerrel lehet
0 ... 2 min kdzé beallitani.

— TLS szarazonfutasvédelem: A vizellatdé vagy tlzoltészivattyuk
nem Uzemelhetnek viz nélkdl. Vizhiany jelzéként az el6tét tartalyba
beépitett (W 65/95) Uszdkapcsoldval vagy merlléelektrodaval
lehet a szivattyuk a legkisebb vizszint elérésekor kikapcsolni.

- Tulfolyasi feliigyelet: A szarazonfutasvédelmi elektronika fel-
hasznalhaté merilémotoros szivattyuk tulfolyasi felligyeletére.
Ehhez a kapcsologomb atallitasaval a 2. tablazat szerint meg kell
forditani a kapcsolasi modot. Ha az Uszdkapcsold érintkezbje zar,
kigyullad a voros zavarjelzéfény, az SSM (Osszevont zavarjelzd)
kiadja a zavarjel zést. De ettél a szivattyu tovabb Uzemel. Ha a
tulfolyas megszinik, Gnmagat nyugtazza.

- TLS (szararazonfutasvédelem) késleltetése: késleltetni lehet a
vizhianyvédelem megszélaldasa utan a szivattyl lekapcsolasat
vagy a visszakapcsolast, a zavarjel megszlinése utan. A késlel-
tetési id6t a P3 potenciométeren lehet 2 sec ... 2 min kozé
bedllitani.

- Prébaiizem: Ha beallitjak a "Testlauf”-ot, akkor a szivattyd 10 6ra
Uzemszlnet utdan 10 s-ra bekapcsolédik. Pl a tlzolto-
berendezéseknél ellenérzi a mikddéképességet, ami ott nagyon
fontos. Az S 3 kapcsoldogomb zarasaval nincsen probatizem.

4.3 A szallitas terjedelme
Kapcsold készillék ER 1 (-A)

(ER 1-A: 2 x WA 95, kirthdz)
Beépitési és lizemeltetési utasitas

5 Felallitas / beépités

5.1 Szerelés
A kapcsolokésziiléket huivelyekkel és (J 4 mm-es) csavarokkal lehet
falra erésiteni. A kdzbensd keret furdsablonként hasznalhaté.

5.2 Villamos bekdtés (2. abra)

A villamos bekdtést a helyi aram szolgaltatd altal enge-
délyezett villamos beruhazé cégnek kell elkészitenie az
érvényes villamos szabvanyok és el8irasok szerint.

— Az dramnem és fesziiltség feleljen meg a racsatlakoz6 szivattyu
vagy motor adattablajanak.

— A szivattyut és telepet el8iras szerint kell foldelni.

- A hdlézati bekoté kabel 3 fazisndl 4 x1,5 mm?, 1 fazisnal
3 x1,5 mm?2.

— Megjegyzés a csavar nélkili kapcsokkal dolgozashoz: A 4. adbra
mutatja, hogyan kell a kapcsokat egy csavarhizéval megnyitni.
Egy kapocsba csak egy huzal dughaté.

— A kapocslécet a kdvetkez6k szerint kell bekdtni:

(L), (N), PE (fold):

1 x 230 V halézati bekotés,

Az X4 egyes kapcsait a NYAK 7230 V”-os rajza szerint at kell
hidalni.

L1, L2, L3, PE:

3 x 400 V halézati bekotés,

Az X4 egyes kapcsait NYAK "400 V”-os rajza szerint at kell hidalni
(gyari bekotés).

L1, L2, L3, PE:

3 x 230 V halézati bekotés,

Az X4 egyes kapcsait a NYAK 230 V”-os rajza szerint at kell
hidalni.

U, V, PE:

egyfazisi motor/szivattyu csatlakozasa.

U,V, W, PE:

haromfazisi motor/szivattyu csatlakozasa.

SBM:

csatlakozas kiilsé lizemtavjelzéshez, fesziiltségmentes zaréérint-
kez6, max. érintkez6 terhelés 250 V, 1 A. Ha a motor lizemel, az
érintkez6 zart.

SSM:

Csatlakozas kulsé Osszevont zavarjelzéshez, fesziltségmentes
atvaltd, max. érintkezd terhelés 250 V, 1 A pl. egy kirthéz csatla-
kozas.
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24 V-os opcié:

Csatlakozas a még ki nem toltétt mikodés bodvitéshez, pl. egy
kllsé telep nagyobb teljesitményl szivatyujanak Y-A inditasanak a
vezérléséhez. Feszlltségmentes atvaltd, max. érintkezé terhelés
250V, 1 A, egyenaramu kimenet 24 V.

P adé:

Csatlakozas a nyomasadohoz vagy Uszokapcsol6hoz, amely a
szivattyUt indithatja vagy leallithatja.

TLS:

szarazonfutasvédelem vagy tulfolyas figyelmeztetés. A szarazon-
futas védelem kuilonféle bekotéseit és csatlakozasat a 3. abra
mutatja.

WSK:

A motor tekercshéfokvédelmi kapcsol6é vagy a PTC termisztoros
héfokvédelem csatlakozasa.

A készlilék nyaklemezén a gombos kapcsolokkal és potencio-
méterekkel a kuldnféle készllék mikddéseket be kell allitani.
Ezeket az 1. tdblazat részletezi.

6 Uzembehelyezés

Miel6tt Gzembe helyezziik az ER 1 (-A) kapcsolokészilékkel a szi-
vattydtelepet, a 2. tablazatban leirt bedllitasikat el kell késziteni a
kuldnféle alkalmazasokhoz.

7 Karbantartas

A kapcsol6 készllék karbantartast nem igényel.

8 Uzemzavorok, okuk és elharitasuk

A z6ld LED villog:

A motorvédelem mikodott.

Nem nyugtazza 6nmagat, ha megsz(int a zavar.

Nyugtazas: a vezérlékapcsoldt "0”-ra kell allitani.

A voros LED vilagit:

Vizhiany vagy tulfolyas miatti lekapcsolas. A zavar oka elmulasa
utan automatikusan nyugtazodik.

Lehet ezt is gy nyugtazni, hogy a vezérlékapcsolét "0”-ra allitjak.
SSM:

Minden zavar vagy tulfolyasi figyelmeztetéskor jelt ad.

Ha az Gizemzavart nem sikeriil elharitani, forduljon kérem az 6n

egészségiigyi és fiitési kereskeddjéhez, vagy a WILO vevdszol-
galathoz.

1. Tablazat: A potenciométerek és nyomégombos kapcsolok miikdodése (2. abra)

Kapcsolé/potenciométer | Miikodések

S 2 zart:

S2 Hatas megforditas az adé bemenetnél:
S 2 nyitott: A szivattyl Gzemel, ha az ad6 érintkezdje zart.
A szivattyu Gzemel, ha az ad6 érintkezdje nyitott.

S3 Probatizem (Testlauf):
S 3 nyitott: Prébalizemmel.
S 3zart: Prébalzem nélkdl.

S4 Hatas megforditas a TLS bemenetnél:
S 4 nyitott: A szivattyu vizhianynal lekapcsol (nyomasfokozas).

S 4 zart: A szivattyu tulfolyaskor bekapcsol (merilémotoros Gizem).
S5 Ezt a kapcsolét a sorozat kiviteInél nem hasznaljuk.
S6 Hatas megforditas a TLS bemenetnél:

S 6 folul zarva: A szivattyu vizhianykor kikapcsol.
S 6 alul zarva: A szivattyu tulfolyaskor bekapcsol.

S7 Az ajanlott kimenet mikddés bévités kapcsoloja.

P1 A motor névleges aramanak a beallitasa.

P2 A szivattyu kikapcsolasi utanfutasanak bedllitasa (0 ... 2 min).

P3 A vizhianyi kikapcsolas vagy a tulfolyasi bekapcsolas késleltetése.

2. Tablazat: A potenciométerek és nyomégombos kapcsoldk beallitasa a klilénféle

alkalmazasokkor.
Kapcsolé/potenciométer Nyomasfokozas Tlzoltéberendezés Szennyvizleszivas*™*
S2 0* 1* 0
S3 0 0 1
S4 0 0 1
S6 fent fent lent
R 10 a motor adattablaja szerint
R 27 2 2
R 48 0,5 0,5

* 0 —» gombos kapcsold nyitott, 1 - gombos kapcsol6 zart
** gyari bedllitas

A miiszaki valtoztatasok joga fenntartva!
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1 Dane ogodlne
Montaz i uruchomienie moze wykonac tylko fachowy personel.

1.1 Zastosowanie

Urzadzenie sterujace do automatycznego sterowania pomp poje-
dynczych niniejszej wydajnosci:

— w instalacjach zaopatrzenia w wode,

— w urzagdzeniach gasniczych,

- dla pomp z zatopionym silnikiem.

1.2 Dane syrobu

1.2.1 Dane odnosnie pofaczenia i wydajnosci

Sie¢ zasilajgca: 1~230V, 50/60 Hz
3~230V, 50/60 Hz
3~400 V, 50/60 Hz

Max. moc zatgczana: P2 <4 kW
(max. prad 10 A)
Rodzaj ochrony: IP 41

Zabezpieczenie od strony sieci: 16 A, AC 3
Temperatura otoczenia: 0-40°C

2 Bezpieczenstwo

Wymagania odnosnie bezpieczenstwa podane sa w instukcji
montazu i obstugi przylagczonej pompy i nalezy je bezwzglednie
przestrzegac.

3 Transport i magazynowanie

Urzadzenie nalezy chroni¢ przed wilgociag i usz-

kodzeniami mechanicznymi wskutek uderzen i
wstrzasow.

Czesci elektroniczne nie moga by¢ narazone na
dziatanie temperatury spoza zakresu —10°C do
+50° C.

4 Opis wyrobu i wyposazenia
dodatkowego

4.1 Plyta czotowa urzadzenia sterujacego (rys. 1)

Pompa sterowana jest automatycznie za pomoca urzadzenia ste-

rujgcego ER 1 (-A). Plyta czotowa urzadzenia zawiera nastepujace

przytaczniki i wskazania

— Wytacznik gléwny 3-biegunowy (poz. 1) (L1, L2, L3)
0 — AUS (wtaczonwe)
I — EIN (zatgczone)

— Przetacznik sterowania (poz. 2)
Automatyczne — praca automatyczna ze wszystkimi funkcjami
zabezpieczajgcymi, elektronicznym zabezpieczeniem  silnika,
zabezpieczeniem przed brakiem wody wzglednie przelaniem.
0 — AUS (wytgczone)
® "R” — praca reczna; wilaczenie pompy niezaleznie od
istniejacego cisnienia i bez funkcji zabezpieczajacych. Pozostaje
dziatanie styku zabezpieczenia uzwojen (WSK). Takie nastawienie
przewidziane jest dla pracy probnej. Praca reczna trwa okoto 2
min. i potem nastepuje wytaczenie.

— Wskaznik pracy (poz. 3); $wieci zielono przy pracy pompy,
migocze zielono przy awarii silnika.

— Wskaznik awarii (poz. 4); Swieci czerwono przy awarii w obiegu
wody.

4.2 Funkcje urzadzenia (rys. 2)

- Wewnetrzne elektroniczne zabezpieczenie silnika: Dla zabez-
pieczenia przed przeciazeniem silnika nalezy ustawi¢ wyzwalacz
nadmiarowoprgdowy na prad znamionowy silnika pompy za
pomocg potencjometru P1. Nalezy zmostkowaé zaciski styku
zabezpieczenia uzwojen (WSK).

— Zewnetrzne zabezpieczenie silnika WSK/PTC: Jezeli zabez-
pieczenie silnika realizowane jest za pomocg styku zabezpiecze-
nia uzwojen (WSK) lub rezystorowego czujnika temperatury (TPC)
to potencjometr P1 nalezy ustawi¢ na wartosci maksymalnej (do
oporu w prawo).

— Czas opoznienia: Po automatycznym wytgczeniu pompy przez
czujnik cisnienia moze wystgpi¢ czas opdznienia (minimalny czas
do ponownego zatgczenia pompy < tak najprawdopodobniej, uw.
tt.) nastawiany potencjometr P2 w zakresie 0 do 2 min.

— TLS: (zabezpieczenie przed suchobiegiem). Pompy w instalacjach
zaopatrujgcych w wode i urzadzeniach gasniczych nie mogg pra-
cowac na sucho. Dla zabezpieczenia przed brakiem wody montu-
je sie w zbiorniku na doptywie wytacznik ptywakowy (WA 65/95)
lub elektrody zanurzeniowe i przy spadku poziomu wody ponizej
wartosci dopuszczalnej nastepuje wytaczenie pompy.

— Ostrzezenie przed przelaniem: Elektronika urzgdzenia zabez-
pieczajgca przed suchobiegiem jest uzywana takze dla ostrzeze-
nia przed przelaniem przy pompach z zatopionym silnikiem w tym
celu nalezy odwrdci¢ dziatanie tej funkcji przez przetaczenie
wytgcznika hakowego (patrz tab. 2). Przy zamknieciu stykéw
wytacznika ptywakowego $wieci czerwony wskaznik awarii i
aktywizowana jest zbiorcza sygnalizacja awarii (SSM) jako sygna-
lizacja alarmowa. Pompa pracuje jednak nadal. Po ustgpieniu
przelania nastepuje samoczynne potwierdzenie awarii.

— Opéznienie TLS: Mozna opo6zni¢ wytaczenie pompy po
zadziataniu zabezpieczenia przed brakiem wody jak i ponowne
zatgczenie po ustgpieniu braku wody. Czas opdznienia mozna
nastawi¢ na potencjometrze P3 w zakresie od 2 s do 2 min.

- Praca testowa: Po nastawieniu “Testlauf” (praca testowa)
kazdorazowo do 10 godz. postoju nastepuje witgczenie pompy na
10 s. Jest to wazne np. dla zapewnienia gotowosci do pracy
urzadzen gasniczych. Przez zamkniecie wytacznika hakowego S 3
uzyskuje sie brak pracy testowe;j.

4.3 Zakres dostawy
Urzadzenie sterujgce ER 1 (-A)
(ER 1-A: 2 x WA 95 i buczka)
Instrukcja montazu i obstugi.

5 Ustawienie / Montaz

5.1 Montaz

Urzadzenie sterujgce montuje sie na $cianie za pomocg kotkow i
$rub (@ 4 mm). Rama posrednia stuzy przy tym jako szablon dla
wiercenia otworow.

5.2 Potaczenie elektryczne (rys. 2)

Podtaczenie elektryczne powinno byc wykonane zgod-
nie z obowigzujgcymi przepisami VDE przez elektromon-
tera posiadajgcego uprawnienia wymagane przez miejs-
cowy zaktad energetyczny.

— Rodzaj pradu i napiecie sieci zasilajgcej muszgodpowiadaé
danym na tabliczce znamionowej przytaczanego silnika / pompy.

— Pompe / urzadzenie nalezy uziemi¢ zgodnie z przepisami.

- Kabel przytgczeniowy dla pradu tréjfazowego: 4 x 1,5 mm?, dla
pradu jednofazowego: 3 x 1,5 mm?.

- Wskazoéwka dla pracy z zaciskami bez $rub: rys. 4 pokazuje jak
otwiera¢ zaciski za pomocg dostarczonego z urzadzeniem $rubo-
kreta. Do jednego zacisku mozna podtaczy¢ tylko jeden przewod.

- Poszczegolne zaciski listwy zaciskowej nalezy podtaczy¢ naste-
pujaco:

(L), (N), PE:

podtaczenie sieci 1~230V,

zacisk przy X4 wcisng¢ na obwdd drukowany odpowiednio do
wskazoéwki ”230 V”

L1, L2, L3, PE:

podtaczenie sieci 3~400 V,

zacisk przy X4 wcisng¢ na obwdd drukowany odpowiednio do
wskazéwki ”400 V” (ustawienie fabryczne)

L1, L2, L3, PE:

podtaczenie sieci 3~230 V,

zacisk przy X4 wcisng¢ na obwdd drukowany odpowiednio do
wskazowki 7230 V”

U, V, PE:

podtaczenie jednofazowego silnika pompy

U,V, W, PE:

podtaczenie tréjfazowego silnika pompy
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SBM:

potaczenie dla zewenetrznej zbiorczej sygnalizacji pracy, bez-
potencjtowy styk zwierny, max. obcigzenie styku 250 V, 1 A. Przy-
pracujacym silniku styk zwarty.

SSM:

potaczenie dla zewnetrzn zbiorczej sygnalizacji awarii, bezpotenc-
jafowy styk przetaczny, max. obcigzenie styku 250 V, 1 A np. dla
podtaczenia buczka.

Opcja 24 V:

potaczenie jeszcze nie zajetych rozszerzen funkcjonalnych np. dla
wysterowania zewnetrznego potgczenia Y-A dla urzadzen wieks-
zej mocy. Bezpotencjatowy styk przetgczny, max. obcigzenie
styku 250 V, 1 A. Wyjscie statonapieciowe 24 V.

Czujnik P:

podtaczenie wytacznika cisnieniowego lub wytgcznika ptywako-
wego dla zatgczania i wytgczania pompy.

TLS:

zabezpieczenie przed brakiem wody lub ostrzezenia przed przela-
niem. Roéznorodne mozliwosci zabezpieczenia przed suchobie-
giem i ich potaczenje podane sg na rys. 3.

WSK:

potaczenie dla zabezpieczenia silnika WSK (styk zabezpieczenia
uzwojen) lub PTC (zabezpieczenie za pomocg bareterowego,
rezystancyjnego czujnika temperatury).

Na obwodzie drukowanym urzgdzenia nalezy nastawi¢ potencjo-
metry i przetaczniki hakowe odpowiednio do funkcji urzadzenia.
Nastawienia te opisano w tabeli 1.

6 Uruchomienie

Przed uruchomieniem pompy z urzadzeniem sterujgcym ER 1 (-A)
nalezy to urzgdzenie odpowiednio nastawi¢ zgodnie z tabelg 2 dla
danego zastosowania.

7 Obstuga

Urzadzenie nie wymaga obstugi.

8 Awaria, przyczyny i usuwanie

Migocze zielony LED:

Zadziatato zabezpieczenie silnika.

Po usunieciu przyczyny nie nastepuje samoczynne potwierdzenie
awarii.

Potwierdzenie awarii przez nastawienie przetacznika sterowania na
g,

SSM:

Przy kazdej awarii i ostrzezeniu przed przelaniem.

Jezeli nie mozna usunaé awarii w pracy to mozna zwréci¢ sie
do odpowiedniej fachowej placowki w zakresie techniki sani-
tarnej i grzewczej lub do stuzby obstugi klientéw firmy WILO.

Tabela 1: Funkcje wytacznikéw hakowych i potencjometrow (ys. 2).

Wytacznik/potencjometr | Funkcje
S2 Odwrécenie kierunku dziatania dla wejscia styku czujnika:
S 2 otwarty:  pompa pacuje przy zamknietym styku
S 2 zamkniety: pompa pracuje przy otwartym styku
S3 Praca testowa:
S 3 otwarty:  z praca testowg
S 3 zamkniety: bez pracy testowej
S4 Odwrocenie kierunku dziatania TLS:
S 4 otwarty:  nastepuje wytgczenie pompy przy braku wody (podwyzszenie ci$nienia)
S 4 zamkniety: nastepuje wiaczenie pompy przy przelaniu (pompa z zatopionym silnikiem).
S5 W wykonaniu seryjnym wytacznik bez funkcii.
S6 Odwrocenie kierunku dziatania wejscia TLS:

S 6 zamkniety u gory: nastepuje wytaczenie pompy przy braku wody
S 6 zamkniety na dole: nastepuje wtgczenie pompy przy przelaniu.

S7 Wytacznik dla rozszerzenia funkcji "wyjscie opcja”

P1 Nastawienie pragdu znamionowego silnika

P2 Czas opdznienia po wytaczeniu pompy (0 — 2 min.)

P3 Czas opdznienia dla wytagczenia przy braku wody / zatgczenia przy przelaniu.

Tabela 2: Nastawienie wytacznikéw hakowych i potencjometréw dla r6znych zastosowan.

Wytacznik/potencjometr Podwyzszenie cisnienia Urzadzenie gasnicze Scieki**
S2 0* 1* 0
S3 0 0 1
S4 0 0 1
S6 gora gora dot
R 10 wdtug tabliczki znamionowej silnika
R 27 2 2
R 48 0,5 0,5

* 0 ~ wytgcznik hakowy otwarty, 1 > wytacznik hakowy zamkniety
** ustawienie fabryczne

Zastrzegu sie mozliwos¢ zmian bez uprzedzenia!
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CESKY

1 VsSeobecné informace

Montaz a uvadéni do provozu smi provadét pouze odborny
personal!

1.1 Pouziti

Spinaci pfistroj pro automatické ovladani jednoduchych Cerpadel o
malém vykonu

— v zasobovani vodou (zvySovani tlaku),

- v hasicich zafizenich,

— u ponornych Cerpadel.

1.2 Charakteristika vyrobku
1.2.1 Technicka data
Napajeci napéti: 1~230V, 50/60 Hz
3~230V, 50/60 Hz

3~400V, 50/60 Hz

Max. spinany vykon: P2 <4 kW

(max. proud 10 A)
Druh kryti: IP 41
Pojistka: 16 A,AC3
Okolni teplota: 0-40°C

2 Bezpecnost

Je treba bezpodmine¢né dodrzovat bezpecénostni pokyny,
uvedené v navodu k montazi a obsluze pripojovaného cerpadia.

3 Preprava a skladovani

POZOR! | Zafizeni je tfeba chranit pfed vihkosti a mecha-

nickym poskozenim vlivem narazll a otresU.
Elektronické soucasti nesmi byt vystavovany
teplotdm pod -10° C a + 50° C.

4 Popis vyrobku a prislusenstvi

4.1 Celni sténa pistroje (obr. 1)

Spinacim ptistrojem ER 1 (-A) se Cerpadlo ovlada automaticky. Na

Celni sténé jsou tyto spinace a indikatory:

— Hlavni vypinac¢ tfipdlovy (poz. 1) (L1, L2, L3)
0 - vypnuto
I — zapnuto

— Ovladaci prepinac (poz. 2)
Automatik — utomaticky provoz se vSemi jisticimi funkcemi, elek-
tronickou ochranou motoru, ochranou proti nedostatku vody nebo
signalizaci preplnéni.
0 — vypnuto
M - ruéni ovladani: zapinani &erpadla nezavisle na sougasném
tlaku a bez jisticich funkci. Zachovana zlstava funkce kontaktd
ochrany vinuti (WSK). Toto nastaveni je ur€eno pro kontrolni chod.
Na ruc¢ni ovladani bézi Cerpadlo cca 2 min. a pak se vypne.

— Provozni kontrolka (poz. 3): za chodu Cerpadla sviti zelené, pfi
poruse motoru zelené blika.

— Poruchova kontrolka (poz. 4): pfi poruse ve vodnim okruhu sviti
Cervené.

4.2 Funkce pfistroje (obr. 2)

— Interni elektronickd ochrana motoru: Pro zabezpeceni proti
pretizeni motoru musi byt nadproudovy vypina¢ na potenciometru
P1 nastaven na jmenovty proud €erpadla/motoru. Svorky WSK se
musi pfemdstkovat.

- Externi ochrana motoru WSK/PTC: Je-li motor chranén kontak-
tem ochrany vinuti nebo termistorem, nastavuje se potenciometr
P1 na maximalni hodnotu (pravy doraz).

— Dobéh: Dobu dobéhu po automatickém odpojeni Cerpadla
snimac¢em je mozno nastavovat potenciometrem P2 v rozmezi
0 az 2 min.

— TLS (Ochrana proti béhu nasucho): Vodarenska Cerpadla ani
Cerpadla hasici nesméji béhat nasucho. Jako ochrana proti

nedostatku vody se do predfazené nadrze montuje bud
plovakovy spina¢ (WA 65/95) nebo ponorné elektrody, které
¢erpadlo vypnou pfi podkro¢eni minimalniho stavu vody.

— Varovani pred preplnénim: Elektronika pro ochranu proti béhu
nasucho se vyuziva i k signalizaci pfeplnéni u ponornych cerpa-
del. Za timto Uc¢elem se musi spinaci funkce prepojenim vidli-
covych spinac¢l obratit (viz tab. 2). Pfi sepnuti kontaktu plova-
kového spinace sviti €ervena kontrolka, SSM (souhrnna signaliza-
ce poruch) se indikuje jako poruchové hlaseni. Cerpadlo v§ak bézi
déle. Pri prekonani pfeplnéni automaticky reset.

- Prodleva TLS: Pro vypnuti Cerpadla po reakci ochrany proti
chodu nasucho i pro opétovné spusténi po skonéeni signalizace
poruchy Ize potenciometrem P3 nastavovat prodlevu v rozmezi
2 saz2min.

- Kontrolni chod: Pfi nastaveni "Testlauf” bézi Cerpadlo vzdycky
10 s po kazdych 10 hodinach odstaveni. To je dlleZité napf. pro
kontrolu pohotovosti hasicich zafizeni. Sepnutim vidlicového
spinace S 3 se kontrola chodu zastavuije.

4.3 Rozsah dodavky

Spinaci pristroj ER 1 (-A)

(ER 1-A: 2 x WA 95, houkacky)
Navod k montaZzi a obsluze

5 Umisténi/instalace

5.1 Montaz
Spinaci pfistroj se upeviiuje na sténu pomoci hmoZzdinek a Sroubl
(@ 4 mm). Meziramecek pfi tom slouzi jako vrtaci $ablona.

5.2 Elektrické pfipojeni (obr. 2)

Napojeni na pfivod elektfiny musi provést odborny elek-
tromontér v souladu s platnymi predpisy CSN.

Charakter proudu i napéti musi odpovidat Udajim na typovém

Stitku pFipojovaného ¢erpadla/motoru.

— Cerpadlo/zafizeni uzemnéte podle predpist.

- Privodni kabel pro motorovy proud: 4 x 1,5 mm?, pro svételny
proud: 3 x 1,5 mm?2.

— Navod pro praci se svorkami bez Sroubl: Obr. 4 ukazuje, jak se
svorky otviraji pfibalenym Sroubovakem. Jedna svorka je pouze
pro jeden vodic.

— Svorkovnice se obsazuje takto:

(L), (N), PE: Napajeni 1~230V,

MuUstky na svorkovnici X4 musi odpovidat oznaceni 230 V na
desce.

L1, L2, L3, PE: Napajeni 3~400 V,

MuUstky na svorkovnici X4 musi odpovidat oznaceni 400 V na
desce.

L1, L2, L3, PE: Napajeni 1~230V,

MuUstky na svorkovnici X4 musi odpovidat oznaceni 230 V na
desce.

U, V, PE: Privod svételného proudu €erpadlo/motor.

U, V, W, PE: Privod motorového proudu ¢erpadlo/motor.

SBM: P¥ipojeni externi signalizace provozu, beznapétovy praco-
vni kontakt, max. zatizitelnost 250 V, 1 A. Bé&zi-li motor, je kontakt
sepnuty.

SSM: Pripojeni externi souhrnné signalizace poruch, beznapétovy
signalizacni kontakt, max. zatizitelnost 250 V, 1 A, napt. pro pfipo-
jeni houkacky.

Option 24 V: Pripojeni pro je$té neobsazené rozSiteni funkci,
napf. aktivaci externi kombinace Y-A pro zafizeni o vétSim
vykonu. Beznapétovy signalizani kontakt, max. zatizitelnost
250V, 1 A.

Geber P:

Pripojeni pro tlakovy nebo plovakovy spina¢ pro vypinani a
zapinani Cerpadla.

TLS:

Ochrana proti béhu nasucho nebo signalizace preplnéni. Rizné
moznosti ochrany proti chodu nasucho a jejich zapojeni jsou
znazornény ny obr. 3.
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WSK: Pripojeni pro ochranu motoru WSK (kontakt ochrany vinuti)
nebo PTC (ochrana motoru termistorem).

Pro rlizné funkce pfistroje se na pfistrojové desce musi nastavovat
vidlicové spinate a potenciometry. Pfislusnd nastaveni jsou
popsana v tab. 1.

6 Uvadeéni do provozu

Pfed uvedenim Cerpaciho agregatu se spinacim pfistrojem ER 1 (-A)
do provozu se pro rlizné aplikace musi provést nastaveni, uvedena
v tab. 2.

7 Udrzba

Spinaci pfistroj nevyzaduje udrzbu.

8 Poruchy, jejich priciny a odstranovani
Blika zelena kontrolka:

Zapnula se ochrana motoru.

Po odstranéni poruchy se automaticky neresetuje.

Reset: Ovladaci prepina¢ nastavte do polohy ”0”.

Sviti €ervena kontrolka:

Vypnuto pro nedostatek vody nebo preplinéni.

Reset automaticky po odstranéni pfriciny poruchy.
Resetovat Ize i pfepnutim ovladaciho spinace do polohy ”0”.
SSM:

PFi kazdé poru$e nebo pfi signalizaci prepInéni.

Nelze-li provozni poruchu odstranit, obratte se laskavé na
svého instalatéra-topenare nebo na servis WILO.

Tabulka 1: Funkce vidlicovych spinac¢t a potenciometrti ©obr. 2)

Spinaé/potenciometr | Funkce
S2 Zména pUsobeni vstupu ze snimace:
S 2 otevieny: Cerpadlo bézi pfi sepnutém kontaktu snimace
S 2 sepnuty: Cerpadlo bézi pfi oteviém kontaktu snimace
S3 Kontrolni chod:
S 3 otevieny: s kontrolnim chodem
S 3 sepnuty:  bez kontrolniho chodu
S4 Zména pUsobeni vstupu TLS:
S 4 otevieny: Cerpadlo se pfi nedostatku vody vypne (zvySovani tlaku)
S 4 sepnuty: Cerpadlo se pfi preplnéni zapne (ponornd cerpadla)
S5 V sériovém provedeni neni spina¢ obsazen
S6 Zména pUsobeni vstupu TLS:
S 6 nahore sepnuty: ¢erpadlo se pfi nedostatku vody vypne
S 6 dole sepnuty:  Cerpadlo se pti preplnéni zapne
S7 Spinag pro volitelné rozsiteni vystupnich funkci
P1 Nastavovani na jmenovity proud motoru
P2 Doba dobéhu po vypnuti ¢erpadla (0 — 2 min)
P3 Délka prodlevy pro vypnuti pfi nedostatku vody/zapnuti pfi pfeplnéni

Tabulka 2: Nastavovani vidlicovych spinaci a potenciometrii pro rizné pouziti

Spinacé/potenciometr ZvySovani tlaku Hasici zafizeni Odpadni vody™™*
S2 0* 1* 0
S3 0 0 1
S4 0 0 1
S6 Nahote Nahore Dole
R 10 Podle typového Stitku motoru
R 27 2 2
R 48 0,5 0,5

* 0 — vidlicovy spina¢ rozpojeny, 1 — vidlicovy spina¢ zapnuty
** nastaveni z vyroby

Technické zmény vyhrazeny!
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1 O6wume nonoxeHusa

MoHTaX 1 BBOA, B 3KCMJlyaTauuio pa3peluaeTcs npousBoamnTb
TONbKO cneuunanucrtam !

1.1 Ha3HauyeHune

YCTPONCTBO MpefHasHa4yeHo ANA aBTOMaTU4YECKOro ynpasfieHus
Hacocamu Masio MOLHOCTU B cOCTaBe

— YCTaHOBOK BOAOCHabXeHus,

— YCT@HOBOK MOXKapoTYLLEHWs,

— NOrpy>KHbIX HACOCOB.

1.2 TexHu4yeckue gaHHble

1.2.1 MNopgknioyeHne n MOLWHOCTHbIE flaHHbIe

Hanpsh>xeHue nuTatoLlen ceTu: 1~220B,50 Iy
3~220 B, 50 'y
3~380B, 50 'y

MakcumanbHas KommyTupyemas mowHocTb: P2 < 4 kBT (3 — 380 B)
(makc. Tok 10 A)

CTeneHb 3awynThbl: IP 41

CeTeBOU NpefoxpaHnTerb: 16 A,AC3
TemnepaTypa oKpy>xaroLen cpeapi: 0-40°C

2 Mepbl 6e3onacHoCTH

Cnepyetr 6e3ycnoBHo cobniogatb Mepbl 6e3onacHocTy,

npuBegeHHble B MHCTPYKLUUAX MO MOHTaXy U 3Kcnnyatauuu
nogkn4yaemMbiX HACOCOB.

3 TpaHcnopTUpOBKa U XpaHeHune

YCTpoicTBO HEOOXOAMMO 3almLaTb OT MEXaHU4ecKnxX

MOBPEXAEHWIA BCIIeCTBIE YAAPOB U TONYKOB.
OneKkTpuU4eckne feTanu He LOMKHbI MOABEpraTbCs
BO3JENCTBMIO  TemnepaTyp BHe JuanasoHa oT
-10° C po +50° C.

4 OnwucaHue usgenua u NpuHagneXxXHocTen

4.1 Jluuesas naHenb ycTpocTBa ynpasneHus (puc. 1)
C nomowpto npubopa ER 1 (-A) ocywlecTBnsieTca aBTomMatnyeckoe
ynpaefieHne Hacocamu. Ha nuueson naHenu npubopa pacrnonoXxeHbl
cnegytolme nepeknioyaTen u NHAMKaTopbI:
— OCHOBHOM 3—X MOMIOCHBIN nepekntodaTens (nos. 1) (L1,L2,L3)
0 - Bbikn
| - Bkn
- MepekntoyaTtenib ynpaBneHus (nos. 2)
ABTOMaTuKa — aBTOMATUYECKUI PEXUM CO BCEMMW 3aLUTHbIMU
hYHKLMAMM, SMEKTPOHHON 3alMTON ABuratens, oT HejocTaTka
BOAbl UMW Nepenvea.
0 — Bbikn.

— PYYHOW peXum; BKIIOYEHUe paABuraTens npou3BoAUTCSH
He3aBUCMMO OT [AaBfieHns B cucTeme 1 6e3 3almTHbIX PyHKLMRA.
PyHKLMA 3ALUTHOTO KOHTAKTa O6MOTKM ABUraTesns CoXpaHseTcs.
OTOT pexxnm NpeaycMOTPEH Ans MPOGHbIX MyCKOB. Py4HON pexxum
npogomkaeTcs Npubnmna. 2 Mu1H., Nocse Yero OTKYaeTCs.

- UHpgukaTop pexuma (no3. 3): CBETUTCHA 3eMeHbiM CBETOM Mpu
paboTe Hacoca, muraeT npu cboe B paboTe Hacoca.

- WHpgukatop HeucnpaBHOCTM (N03. 4). CBETUTCA KpacHbIM
CBETOM fipn cO05IX B KOHTYpe noja4u BoAbl.

4.2 dyHKUUM yCcTpOUCTBa (pUc. 2)

— BHyTpeHHssA 3NIeKTPOHHasA 3awmta  ABuratens: ans
npeLoTBPaLLEHNs Neperpy3oK ABuUraTtens 3almTHbIA pa3MbikaTenb
[OIMKeH 6blTb HACTPOEH HA HOMMHAIbHbIN TOK Hacoca / ABuratens
C nomowpto noTeHumomeTpa P1. Knemmbl 3alyyTHOrO KOHTakTa
06MOTKM ABUraTens 4OMMKHbI 6biTb 3aKOPOYEHbI.

— BHelwHsasa 3awmTta gBuratens ¢ NOMoLLbI0 3alMTHOrO KOHTaKTa
B o06MOTKe pABuratens: Ecnv pgeuratens  3awmujaetcs
nocpeacTBOM BCTPOEHHOMO KOHTaKTa B 0OMOTKE, TO MOTEHLMOMETP

P1 HeobxoAMMO yCTaHOBUTb B KpanHee npaBoe MorioXeHue
(MakcumanbHoe 3Ha4eHue).

— BpeHs 3aiep)XXKM BbIKNIOYEHUSA: NOocre NOCTYMEeHUs KOMaHApl
OT AaTyukKa Ha aBTOMaTMYECKOE BbIKIOHYEHNE Hacoca OH MOXeT
elle ocTaBaTbCs B paboTe B Te4eHue 3a[4aHHOro BpeMeHu. JTo
Bpems ycTaHaBnMBaeTCs C MOMOLWbIO noTeHynomeTpa P2 B
gunanasoHe ot 0 4O 2 MUH.

— 3awmTa oT paboTbl "BCYXYI0”: B yCTaHOBKax BOAOCHAOXEHMSA U
NnoXXapoTyLeHUa He [onyckaetca paboTta HacocoB “BCyXyro”.
[na 3awmTbl OT HegocTaTKa BOAbl B pe3epByap BCTpavBaloTCs
nonnaekoBbIi nepekntodatens (WA 65/95) unu norpy>kHble
3MeKTPOoAbl, KOTOPbIe OTKIIIOYaT HACOC MpU MafeHWn YpOBHS
BOAbl HXKE MUHUMASTbHOrO 3HaYEHUS.

- MpepynpexpaeHne o nepenuBee: 3NEKTPOHUKA ANA 3aLMUTbI OT
paboTbl "BCYyXyt0” MCMONb3yeTcsa Takxke 1 ANa npeaynpexaeHus
O nepenvBe B MOrPy>HbIX Hacocax. [ns aToro AomkHa 6biTb
MHBEPTMPOBaHa  nepeknovawowas  QyHKuMa  6narogaps
NepeKsIloYeHnio  MUKponepeksoydaTenen (cvm. Taén. 2). lMpu
3aMblKaHun KOHTaKTa nonsaBKOBOro nepeknyarens
3aropaeTcs KpacHbIl WHAMKATOP HEeWCrnpaBHOCTW W BblAaeTcs
aBapuiHbIA cuUrHan Ans cucteM BHewwHero céopa nHgopmaumm o
cboax. Hacoc >xe npogomkaeT pabotatb. COpoc aBapuiiHOro
curHana npoucXoguT — aBTOMATMHECKM Mocne  yCTpaHeHus
nepenvsa.

— 3agepxkKa Ha cpabaTbiBaHMe 3awWuTbl OT paboTbl “BCyxXxyto”:
BbIKJIIOYEHME Hacoca Mo curHany sawmTtbl OT paboTbl "BCyXyr0”,
TakxXe Kak W nocreaylolee BKIOYEHWe Mocne ycTpaHeHus
NPUYKHBI MOTYT ObITb 3a4ep>XaHbl BO BpeMeHW. Bpems 3agep>xku
ycTaHaB/MBaeTCsa C NMOMOLbIO noTeHumomeTpa P3 ot 2 cek ado
2 MUH.

— Npo6HbIN NycK: Npy yCTaHOBKE PYHKLUMMN "NPo6HbIN NycK” Hacoc
BKMoyaeTca Ha 10 cek nocne kaxabix 10 yacoB npocTos. JTO
BaXKHO, Hampumep, ANA NoA4ep>XXaHUs FOTOBHOCTU YCTAHOBOK
no>kapoTyleHus. B pe3aynbTarte 3ambikaHusa nepekntoyarens S3
NPOO6HbIV NYCK HEe PYHKLMOHMPYET.

4.3 O6BbEem nocTaBKM

YcTporicTBo ynpasnexus ER 1 (-A)

(ER 1-A: 2 WA 95, cupeHa)

VIHCTPYKLMSt MO MOHTaXKY U 3KCnyaTauum

5 YctaHOBKa / MOHTaX

5.1 MoHTax

YCTPONCTBO ynpaBfeHusl KpenuTcs Ha CTEHe Npu nomoLuy Arobenei
1 wypynos (guameTpom 4 mm). Mpy 3TOM NPOMEXYTOYHaa pamka
CNY>XWT B KA4eCTBE KOHAYKTOpA AJ19 CBEPJIEHNSI OTBEPCTUN.

5.2 dneKTpuyeckoe nogknoyeHue (pvc. 2)

OneKTpryecKoe NoAKIIIoHEHe paspeLlaeTcs NPOM3BOANTb
9MEeKTPOMOHTEPY, UMEIOLLEMY AOMYyCK COOTBETCTBYIOLLEro
MECTHOro 3HeprocHabxaroLero NpeanpuaTUs, 1 CornacHo
OencTByOWMM NpaBunam.

— Bug Toka n HanpspKeHust aNeKTpoceTU AOMKHbI COOTBETCTBOBATb
AaHHbIM Ha WKNbAMKe NOAKIYaeMoro Hacoca / gsuraTtens.

— 3a3eMnuTb YCTaHOBKY COrfiacHO npaBuiam.

— CeTeBow kabenb: gns TpexdasHbix gsuratenen — 4 x 1,5 K. M,
Ans ogHodpasHblx — 3 X 1,5 KB. MMm.

- YkasaHune pnsa paboTbl ¢ 6E3BMHTOBbIMU KlEeMMamu: puc. 4
nokasblBaeT, KakK Hafo packpbiBaTb K/EMMbl C MOMOLLbIO
OTBEPTKU. K KaKAOMy KOHTaKTy MOXeT ObiTb MNOACOeAWMHEH
TOMbKO OAMH NPOBOA,

— KnemmHas konogka nogknio4aeTcs B cregytolem nopsiake:

(L), (N), PE:

oaHodhasHas ceTb 1~220 B;

MepeMKHYTb Knemmbl X4 3M1eKTPOHHOW NnaTbl B COOTBETCTBUM C
ykasaHuem "230 B” (cm puc. 2)

L1, L2, L3, PE:

TpexdasHas ceTb 3~380 B;

MepeMKHYTb KneMmbl X4 3M1eKTPOHHOW NaTthl B COOTBETCTBUM C
ykasaHuem "400 B” (cm puc. 2) (3aBoackasi yctaBka)
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L1, L2, L3, PE:

TpexdasHas ceTb 3~220 B,

MepeMKHYTb KnieMmbl X4 3M1eKTPOHHOW NaTbl B COOTBETCTBUM C
ykasaHuem "230 B” (cm puc. 2)

U, V, PE:

noAKIoYeHe ogHoasHoro Hacoca / gBuraTens;

U,V, W, PE:

noAKsoYeHe TpexdasHoro Hacoca / Apuratens;

SBM:

NnoaKmMloYeHne ANA BbIBOAA curHana o paboyem pexume,
6ecrnoTeHUMarnbHbIi  KOHTaKT C MakCUMasibHOM Harpy304HOMn
cnocobHocTbio 250 B, 1 A. Korga gsuratgnb paboTaeT, KOHTakT
3aMKHT;

SSM:

NOAKIIOYEHNe AN BbiBOAa curHana o cboe, 6ecnoTeHumanbHbIn
NepeKknaHoON KOHTaKT C MaKCMMarnbHON Harpy304HON CMOCOBHOCTHIO
250 B, 1 A, Hanpumep, ANns NOAKIIOYEHUS CUPEHBI;

Option 24 V:

NoAKMto4eHne Ans ele cBo60AHbIX (DYHKLMOHAbHBIX PacLUMpPeHni,
Hanpvmep, Ans ynpaBfeHWs BHELHEN KOMOMHALMEN TPeyrosibHNK—
3Be3ga A1l YCTaHOBOK OO0/IbLION MOLHOCTW. BecnoTeHumanbHbii
NepeKknaHON KOHTaKT C MakCUMasibHOM Harpy304HON CIIOCOOHOCTHIO
250 B, 1 A; BbIX0Z NOCTOSAHHOrO Hanpsh>keHnsa 24 B.

Geber P:

MOAKMIOYEHNe pene JaBreHns UM NonaBKoBOro nepeksoyaTens
LN BKITHOYEHUS—BbIKJTIIOYEHNS HAcoca;

TLS:

3almTa oT HeJocTaTka BOMbl UK NpeaynpexaeHne o nepenvee.
PasnunyHble BO3MOXHOCTW 3aluTbl OT paboTbl "BCYXyl” U uX
BapunaHTbl NOAKIIOYEHNS NpuBeeHbl Ha puc. 3;

WSK:

NOAKIOYEHNE  3alUMTHOrO KOHTakTa O6MOTKM Asuratens; Ha
neyaTHou nnare npuéopa HeO6XOAUMO YCTaHOBUTL MepeKkroyaTenv
N MOTEHUMOMETPbl B COOTBETCTBUM C PasfiMyHbIMUA  PYHKLUMAMY,
npvBeAeHHbIMM B Tabn. 1.

6 BBop B akcnsyaTayuio

Mepepn BBOAOM B 3KCryaTalMio HacoOCOB C 6SI0KOM ynpaBrieHus
ER 1 (-A) Heobxoaumo ANs pasnuyHbIX NPUMEHEHU MPOU3BECTU
YCTaHOBKW, NPpUBEEHHbIe B Tabn. 2.

7 O6cnyxusaHue

YCTPONCTBO  aBTOMATUYECKOro
Hy>XAaeTcs B 06Cy>XMBaHWUW.

ynpasrneHua HacocamMmu He

8 HeuncnpaBHOCTU, NPUYUHBbI U CNOCOODI
ycTpaHeHusi

CBeTunTCA 3eneHblfi CBETOANOL;

cpaboTana 3awura gsuraTens.

Mocne ycTpaHeHWs MPUYMHLI HEe MNPOUCXOAWUT aBTOMAaTU4YECKOro
cbpoca 6r10KNPOBKW.

[nsa cépoca 6NMOKMPOBKM YCTAHOBUTb NepeKnoYaTesnb ynpaBieHns
B nonoxxeHve "0”.

CBeTunTCS KpacHblin CBETOANOA:

OTK/IOYEHWe BCNeACTBME HeJocTaTka BOAb! UM nepenvea.

C6poc 610KMPOBKM NMPOUCXOAUT aBTOMATUYECKU MOCNEe YCTPaHeHUst
NPUYUHBI.

Pa3bnokrpoBaH/e BO3MOXXMO Tak)Xe YyCTaHOBKOW MepeksoyaTens
ynpaBneHus B nonoxexue "0”.

SSM:

npu KaXkgom cboe nnu nepenvee BblAAETCS BHELUHWA cUrHar.

Ecnu He ypaeTcsa ycTpaHuTb c6oil B paboTte, TO obpaljaniTech,
noxxanymcra, K cneyuanucTy no gaHHoMy ob6opyzAoBaHUIO UIn
B cNnyX6y cepBuca cpupmbi WILO.

Ta6bnuuya 1: PyHKUMM MUKpoONepeKoYaTesnien U NoTEHLMOMETPOB (puc. 1)

MepeknioyaTtenb/ DYHKLMM
noTeHUuomeTp
S2 VHBepcus curHana garymka:
S 2 pa30MKHYT: Hacoc paboTaeT Npu 3aMKHYTOM KOHTaKTe gaTyuka
S 2 3aMKHYT:  Hacoc paboTaeT npu Pa3oMKHYTOM KOHTaKTe JaTyuka
S3 Mpo6HbIiA:
S 3 pa3oMKHyT: C MPO6HBLIM MYCKOM
S 3 3amMKHyT:  6€3 Nnpo6Horo nycka
S4 MHBepcus curHana s Bxoga 3awmTbl OT paboTbl "BCyXyHO”:
S 4 pa3oMKHYT: HACOC BbIKMOYAETCH NPy HegocTaTke BOAb! (MOBbILLEHUN AABNEHNS)
S 4 3aMKHYT:  HacocC BKHOYaeTcs npu nepenmnee (NMorpy>xHoM Hacoc)
S5 B cepuiiHOM MCMONHEHWUN NnepeknoyaTenb He 3a4eNCTBOBaH
S6 MHBepcus curHana gns Bxoga 3awmTbl OT paboTbl "BCYXyHO”:
S 6 B BepXHEM MOJIOXKEHNMN: HACOC BbIKIOHAETCs NPy HeJocTaTKe BOAbI
S 6 B HWXKHEM MOMOXXEeHUN: HaCcoC BKMNoHaeTcsa Npu nepenmee
S7 MepekniovaTens A4na pacwmpeHnsa hyHKUMIA Bbixoda onuum
P1 YcTaHOBKa Ha HOMManbHbIM TOK ABUraTens
P2 Bpems 3agep>xku Bbiknto4eHns Hacoca (0 — 2 MuH)
P3 Bpems 3agep>Xku cpabaTbiBaHWA 3alWThl OT HegocTaTka BoAbl / nepenvsa
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Tabnuua 2: YctaHOBKa MUKponepekoyaTesnien 1 NOTEHLOMETPOB AJ1A pa3SfIniHbIX

NnpPUMEHeHUNn
Mepekniovatens/ [MoBbiweHne YcTaHoBka [peHax**
noTeHUUomeTp JaBrenHus NnoX<apoTyLUeHNs
S2 0* 1* 0
S3 0 0 1
S4 0 0 1
S6 BBEPX BBEPX BHU3
R 10 CornacHo WwunbanKy asuratens
R 27 2 2
R 48 0,5 0,5

* 0 — MUKpoMepeKoYaTeb pa3oMKHYT, 1 — MUKponepekniodaTesib 3aMKHY T

** 3aBofckas ycTaBka

I'IpaBo Ha TeXxHn4eckue namMeHeHus octaeTcsa 3a npoussoguTesniem.
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